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1 Цель и задачи освоения дисциплины 
 

Целью освоения дисциплины «Теория механизмов и машин» является 

формирование комплекса знаний об организационных, научных и методиче-

ских основах в области механики, необходимые при разработке и эксплуата-

ции машин, приборов и аппаратов при изучении специальных дисциплин, а 

также формирование представлений об общих методах проектирования на 

примере механических систем, получение сведений о различных разделах 

механики, основных гипотезах и моделях механики и границах их примене-

ния. 

Задачи 

 знать основные виды механизмов, их классификацию и функцио-

нальные возможности, области применения; принципы работы отдельных 

механизмов и их взаимодействие в машине; 

 знать общетеоретические основы анализа и синтеза механизмов и 

машин и методов оптимизации в синтезе механизмов с применением ЭВМ; 

основы возникновения колебаний и вибраций в механизмах и методы дина-

мического гашения колебаний; 

 знать требования, предъявляемые к чертежу по ГОСТ 2.303-68 

«Единая система конструкторской документации»; 

 находить кинематические характеристики механизмов;  

 выполнять динамические расчеты быстроходных машин;  

 рассчитывать энергетический баланс;  

 осуществлять регулирование хода машин и их виброзащиту;  

 пользоваться системами автоматизированного расчета параметров. 
 

 

2 Перечень планируемых результатов обучения по дисци-

плине, соотнесенных с планируемыми результатами освоения 

ОПОП ВО  
 

В результате освоения дисциплины формируются следующие ком-

петенции:  

ОК -1  способность к абстрактному мышлению, анализу, синтезу; 

ПК-10  способность разрабатывать технологическую документацию 

для производства, модернизации, эксплуатации, технического обслуживания 

и ремонта наземных транспортно-технологических средств и их технологи-

ческого и оборудования. 

ПСК-1.8  способность разрабатывать технологическую документа-

цию для производства, модернизации, эксплуатации, технического обслужи-

вания и ремонта автомобилей и тракторов. 
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3 Место дисциплины в структуре ОПОП ВО 
 

«Теория механизмов и машин» является дисциплиной базовой части 

ОПОП ВО подготовки обучающихся по специальности 23.05.01 «Наземные 

транспортно-технологические средства», специализация Автомобили и трак-

торы. 

 

4 Объем дисциплины (288 часов, 8 зачетных единиц) 
 

Виды учебной работы 
Объем, часов 

Очная Заочная 
   

Контактная работа 

в том числе: 

 аудиторная по видам 

учебных занятий 

151  

144 … 

 лекции 62 … 

 практические  56 … 

- лабораторные  34 … 

 внеаудиторная 7 … 

 зачет 1 … 

 экзамен 3 … 

 защита курсовых 

проектов 
3 - 

Самостоятельная работа 

в том числе: 
137 … 

 курсовой проект 18 … 

 прочие виды самостоя-

тельной работы  
119 … 

   

Итого по дисциплине  288 … 

 

 

5 Содержание дисциплины  
 

По итогам изучаемой дисциплины обучающиеся сдают экзамен, зачет, 

выполняют курсовой проект. 

Дисциплина изучается на 2 и 3 курсе, в 4 и 5 семестре очной формы 

обучения.  

Содержание и структура дисциплины по очной форме обучения 

№ 

п/п 

Наименование темы с 

указанием основных во-

просов Ф
о

р
-

м
и

р
у

е-

м
ы

е
 

к
о

м
п

е-

т
е
н

ц
и

и
 

С
е-

м
ес

т
р

 

Виды учебной работы, включая  

самостоятельную работу студентов 

и трудоемкость(в часах)  
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Лекции 

Практические 

занятия  

 

Лабораторные 

занятия 
Самостоятельная  

работа 

        

1 

Введение. Основы 

строения механизмов 

и машин 

Теория механизмов и 

машин (ТММ) – науч-

но-техническая база 

создания новых машин 

и механизмов. Приме-

ры механизмов совре-

менной техники. Ос-

новные проблемы и 

методы ТММ.  

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

4 
2 2 ‒ 4 

2 

Введение. Основы 

строения механизмов 

и машин. Основные 

понятия и определе-

ния:Машина, меха-

низм, звено, кинемати-

ческая пара, кинемати-

ческая цепь. Класси-

фикация кинематиче-

ских цепей по числу 

наложенных связей. 

Кинематические со-

единения. 

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

4 2 
2 ‒ 4 

3 

Классификация 

плоских механизмов. 

Виды кинематических 

цепей. Определение 

подвижности замкну-

тых и разомкнутых 

кинематических цепей. 

Образование механиз-

ма из кинематической 

цепи. Образование 

механизмов методом 

преобразования кине-

матической цепи, ме-

тодом наслоения 

структурных групп 

Ассура. Структурная 

классификация меха-

низмов. Основные ви-

ды механизмов. 

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

4 2 
2 ‒ 4 

4 

Кинематическое ис-

следование плоских 

рычажных механиз-

мов графическим 

методом с помощью 

кинематических диа-

грамм 

Цели и задачи кинема-

тического исследова-

ния механизмов. Пла-

ны положений. Мас-

штаб плана механизма. 

Кинематические диа-

граммы. Построение 

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

4 2 
2 ‒ 4 
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№ 

п/п 

Наименование темы с 

указанием основных во-

просов 

Ф
о

р
м

и
р

у
ем

ы
е
 

к
о

м
п

ет
е
н

ц
и

и
 

С
ем

ес
т
р

 

Виды учебной работы, включая  

самостоятельную работу студентов 

и трудоемкость(в часах)  

Лекции 

Практические 

занятия  

 

Лабораторные 

занятия 
Самостоятельная  

работа 

        

диаграммы перемеще-

ний с помощью кине-

матических схем, по-

строение и разметка 

траекторий точек и 

плоских механизмов. 

Определение крайних 

положений. Графиче-

ское дифференцирова-

ние и интегрирование. 

Кинематические ха-

рактеристики. Кинема-

тика входных и вы-

ходных звеньев. Мас-

штабные коэффициен-

ты при построении 

диаграмм перемеще-

ний, скорости и уско-

рения точки исполни-

тельного звена. Анализ 

кинематических харак-

теристик. 

5 

Кинематическое ис-

следование плоских 

шарнирно-рычажных 

механизмов графо-

аналитическим мето-

дом с помощью пла-

нов скоростей и 

ускорений 

Определение скоро-

стей и ускорений 

групп Ассура II класса 

методом планов. 

Вспомогательные за-

дачи, применяемые 

при графическом 

определении скоростей 

и ускорений – теоремы 

о картине относитель-

ных скоростей и уско-

рений. План скоростей 

и его свойства. План 

ускорений и его свой-

ства. Масштабные ко-

эффициенты при по-

строении планов ско-

ростей и ускорений. 

Примеры на построе-

ние планов скоростей 

и ускорений. 

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

 

4 2 
2 ‒ 4 

6 

Круглые цилиндри-

ческие зубчатые ко-

леса. Общие сведения 

о зубчатых зацеплени-

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

4 2 
2 ‒ 4 
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№ 

п/п 

Наименование темы с 

указанием основных во-

просов 

Ф
о

р
м

и
р

у
ем

ы
е
 

к
о

м
п

ет
е
н

ц
и

и
 

С
ем

ес
т
р

 

Виды учебной работы, включая  

самостоятельную работу студентов 

и трудоемкость(в часах)  

Лекции 

Практические 

занятия  

 

Лабораторные 

занятия 
Самостоятельная  

работа 

        

ях. Относительное 

движение зубчатых 

колес. Основная тео-

рема зацепления. Гео-

метрические элементы 

зубчатых колес. 

Эвольвента окружно-

сти. Свойства эволь-

венты. Некоторые за-

дачи по геометрии 

эвольвенты. Эволь-

вентное зацепление. 

Линия зацепления. 

Дуга зацепления. Ко-

эффициент перекры-

тия. Скольжение зубь-

ев. Удельное скольже-

ние.  

7 

Круглые цилиндри-

ческие зубчатые ко-

леса. Методы обра-

ботки профилей ци-

линдрических зубча-

тых колес. производя-

щей рейки. Внутренне 

эвольвентное защем-

ление и его особенно-

сти. Формы зубьев 

цилиндрических зуб-

чатых колес, применя-

емых в машинострое-

нии. Подрезание зубь-

ев эвольвентного про-

филя. Расчет и постро-

ение профиля зубьев 

нормальных зубчатых 

колес эвольвентного 

профиля. Абсолютный 

и относительный сдвиг 

производящей рейки. 

Внутренне эвольвент-

ное защемление и его 

особенности. Формы 

зубьев цилиндриче-

ских зубчатых колес, 

применяемых в маши-

ностроении 

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

4 2 
2 ‒ 4 

8 

Механизмы, состав-

ленные из зубчатых 

колес. Синтез трех-

звенных простран-

ственных зубчатых 

механизмов. 

Типы пространствен-

ных зубчатых передач. 

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

4 2 
2 ‒ 4 
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№ 

п/п 

Наименование темы с 

указанием основных во-

просов 

Ф
о

р
м

и
р

у
ем

ы
е
 

к
о

м
п

ет
е
н

ц
и

и
 

С
ем

ес
т
р

 

Виды учебной работы, включая  

самостоятельную работу студентов 

и трудоемкость(в часах)  

Лекции 

Практические 

занятия  

 

Лабораторные 

занятия 
Самостоятельная  

работа 

        

Основные кинематиче-

ские соотношения пе-

редач с коническими 

осями, передач с пере-

крещивающимися 

осями. Винтовая и 

червячная передача. 

Механизмы, состав-

ленные из зубчатых 

колес с неподвижными 

осями. 

9 

Механизмы, состав-

ленные из зубчатых 

колес. Синтез трех-

звенных простран-

ственных зубчатых 

механизмов. 

Эпицилические пере-

дачи. Аналитический 

способ расчета эпи-

циклических передач. 

Применение эпицик-

лических передач. 

Подбор чисел зубьев 

планетарного редукто-

ра с внутренней зубча-

той передачей. 

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

4 2 
2 ‒ 4 

 Итого 4 18 18 ‒ 36 

10 

Кулачковые меха-

низмы. Виды кулач-

ковых механизмов и 

их особенности. Зако-

ны движения ведомого 

звена. Синтез кулачко-

вых механизмов.  

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 2 
  6 

11 Кулачковые меха-

низмы. Построение 

кинематических диа-

грамм. Угол давления.  

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 2 
2 2 6 

12 Кулачковые меха-

низмы. Определение 

основных размеров 

кулачковых механиз-

мов. Построение про-

филя кулачков. 

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 2 
  6 
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№ 

п/п 

Наименование темы с 

указанием основных во-

просов 

Ф
о

р
м

и
р

у
ем

ы
е
 

к
о

м
п

ет
е
н

ц
и

и
 

С
ем

ес
т
р

 

Виды учебной работы, включая  

самостоятельную работу студентов 

и трудоемкость(в часах)  

Лекции 

Практические 

занятия  

 

Лабораторные 

занятия 
Самостоятельная  

работа 

        

13 

Кинетостатика меха-

низмов. Задачи кине-

тостатики механизмов. 

Условия статической 

определимости групп 

Ассура. 

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 2 
2 2 6 

14 

Кинетостатика меха-

низмов. Кинетостати-

ка двухповодковых 

групп. Кинетостатиче-

ский расчет начально-

го звена механизма 

(ведущего звена).  

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 2 
  6 

15 

Кинетостатика меха-

низмов. Кинетостати-

ка кривошипно-

ползунного механизма.  

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 2 
2 2 6 

16 

Кинетостатика меха-

низмов. Силовой рас-

чет типовых механиз-

мов. 

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 2 
  6 

17 

Кинетостатика меха-

низмов. Применение 

принципа возможных 

перемещений при 

определении уравно-

вешивающей силы. 

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 2 
2 2 6 

18 Приведение сил и 

масс в механизмах 

Приведенные силы и 

моменты. Рычаг Н.Е. 

Жуковского.  

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 
2   6 

19 Приведение сил и 

масс в механизмах. 

Определение приве-

денных и уравновеши-

вающих сил методом 

Жуковского. 

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 2 
6 2 6 

20 Приведение сил и 

масс в механизмах. 

Кинетическая энергия 

механизма.  

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

 

5 2 
  6 

21 Приведение сил и 

масс в механизмах. 

Приведенная масса и 

приведенный момент 

инерции механизма. 

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 2 
2   

22 Статическое и дина-

мическое уравновеши-

вание вращающихся 

масс. 

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 2 
2 2 6 
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№ 

п/п 

Наименование темы с 

указанием основных во-

просов 

Ф
о

р
м

и
р

у
ем

ы
е
 

к
о

м
п

ет
е
н

ц
и

и
 

С
ем

ес
т
р

 

Виды учебной работы, включая  

самостоятельную работу студентов 

и трудоемкость(в часах)  

Лекции 

Практические 

занятия  

 

Лабораторные 

занятия 
Самостоятельная  

работа 

        

23 Виброзащита меха-

низмов. 

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 2 
2  6 

24 Трение в кинемати-

ческих парах. Меха-

нический коэффици-

ент полезного дей-

ствия машин и меха-

низмов 

Виды трения. Угол и 

конус трения.  

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 2 
2 2 6 

25 Трение в кинемати-

ческих парах. Меха-

нический коэффици-

ент полезного дей-

ствия машин и меха-

низмов 

Трение в поступатель-

ной паре. Наклонная 

плоскость.  

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 2 
6  6 

26 Трение в кинемати-

ческих парах. Меха-

нический коэффици-

ент полезного дей-

ствия машин и меха-

низмов 

Трение в винте и чер-

вячной передаче. 

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 2 
2   

27 Трение в кинемати-

ческих парах. Меха-

нический коэффици-

ент полезного дей-

ствия машин и меха-

низмов 

Трение во вращатель-

ной кинематической 

паре.  

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 2 
2 2 6 

28 Трение в кинемати-

ческих парах. Меха-

нический коэффици-

ент полезного дей-

ствия машин и меха-

низмов 

Трение скольжения 

смазанных тел.  

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

 

5 2 
2  6 

29 Трение в кинемати-

ческих парах. Меха-

нический коэффици-

ент полезного дей-

ствия машин и меха-

низмов 

Трение качения и тре-

ние скольжения в 

высших парах.  

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 2 
6   
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№ 

п/п 

Наименование темы с 

указанием основных во-

просов 

Ф
о

р
м

и
р

у
ем

ы
е
 

к
о

м
п

ет
е
н

ц
и

и
 

С
ем

ес
т
р

 

Виды учебной работы, включая  

самостоятельную работу студентов 

и трудоемкость(в часах)  

Лекции 

Практические 

занятия  

 

Лабораторные 

занятия 
Самостоятельная  

работа 

        

30 Трение в кинемати-

ческих парах. Меха-

нический коэффици-

ент полезного дей-

ствия машин и меха-

низмов 

Трение в роликовых и 

шариковых подшип-

никах. 

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 2 
2   

31 Трение в кинемати-

ческих парах. Меха-

нический коэффици-

ент полезного дей-

ствия машин и меха-

низмов 

Определение коэффи-

циентов полезного 

действия различных 

механизмов 

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 2 
6  6 

 Курсовой проект 

ОК-1 

ПК-10 

ПСК-

1.8 

5 х х 

 

 

 Итого   44 48 16 104 

 Всего по дисциплине 62 50 32 144 

 

Содержание и структура дисциплины по заочной форме обучения 
 

№ 

п/

п 

Тема. 

Основные вопросы 

Ф
о
р

м
и

р
у
ем

ы
е 

к
о
м

п
ет

ен
ц

и
и

 

С
ем

е
ст

р
 

Виды учебной работы, включая  

самостоятельную работу студентов 

и трудоемкость (в часах)  

Лекции 

Практиче-

ские заня-

тия  

 

Лаборатор-

ные занятия 
Самостоя-

тельная  

работа 
        

        

Не предусмотрено  
        

        

 
Курсовая работа 

(проект) 
   * 

        

Итого 

Итого  

лекцион-

ных 

часов 

Итого  

практиче-

ских  

занятий  

Итого ла-

бораторные 

занятия 

Итого  

самостоя-

тельной ра-

боты 

6 Перечень учебно-методического обеспечения для само-

стоятельной работы обучающихся по дисциплине  
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Методические указания (для самостоятельной работы) 

 

1. Теория механизмов и машин : метод. указания к выполнению 

курсового проекта / сост. И. Е. Припоров, В. М. Погосян. – Краснодар : 

КубГАУ, 2019. – 45 с. Режим доступа: 

https://edu.kubsau.ru/file.php/115/metodichka_-_TMM_-

_specialitet_536402_v1_.PDF. 

2. Кузнецов Н.К. Теория механизмов и машин [Электронный ресурс]: 

учебное пособие/ Кузнецов Н.К.— Электрон. текстовые данные.— Иркутск: 

Иркутский государственный технический университет, 2014.— 104 c. — Ре-

жим доступа: http://www.iprbookshop.ru/23076.html. 

3. Кокорева О.Г. Теория механизмов и машин [Электронный ре-

сурс]: курс лекций/ Кокорева О.Г.— Электрон. текстовые данные.— М.: 

Московская государственная академия водного транспорта, 2015.— 83 c.— 

Режим доступа: http://www.iprbookshop.ru/46856.html 

 

7 Фонд оценочных средств для проведения промежуточной 

аттестации 

 
7.1 Перечень компетенций с указанием этапов их формирования в 

процессе освоения ОПОП ВО  
 

Номер  

семестра* 

Этапы формирования компетенций по дисциплинам,  

практикам в процессе освоения ОП 
 

ОК-1 способность к абстрактному мышлению, анализу, синтезу 

1 Начертательная геометрия и инженерная графика 

1,2,3 Математика 

1,2,3 Физика 

2 Химия 

2,3,4 Теоретическая механика 

3 Сопротивление материалов 

3 Материаловедение 

4 Термодинамика и теплопередача 

4 Метрология, стандартизация и сертификация 

4 Технология конструкционных материалов 

4 Производственные практики 

4 Гидравлика 

4,5 Детали машин и основы конструирования 

4,5 Теория механизмов и машин 

4,5 Гидравлика и гидропневмопривод 

https://edu.kubsau.ru/file.php/115/metodichka_-_TMM_-_specialitet_536402_v1_.PDF
https://edu.kubsau.ru/file.php/115/metodichka_-_TMM_-_specialitet_536402_v1_.PDF
http://www.iprbookshop.ru/23076.html
http://www.iprbookshop.ru/46856.html


13 
 

Номер  

семестра* 

Этапы формирования компетенций по дисциплинам,  

практикам в процессе освоения ОП 

5 Гидропневмопривод 

5,6 Конструкции технических средств 

6 Энергетические установки технических средств 

9 Основы научных исследований 

9 Инженерная психология 

А Преддипломная практика 
 

ПК-10 – способность разрабатывать технологическую документацию для производства, 

модернизации, эксплуатации, технического обслуживания и ремонта наземных транс-

портно-технологических средств и их технологического и оборудования; 

2,3,4 Теоретическая механика 

3 Материаловедение 

3 Компьютерное моделирование 

3 Математическое моделирование 

4 Метрология, стандартизация и сертификация 

4,5 Детали машин и основы конструирования 

4,5 Технология конструкционных материалов 

4,5 Теория механизмов и машин 

5,6 Конструкции технических средств 

6 Конструкционные и защитно-отделочные материалы 

6 Энергетические установки технических средств 

6,7 Теория технических средств 

7 Проектирование технических средств 

7 Ремонт и утилизация технических средств 

9 Организация и планирование производства 

9 Системы автоматизированного проектирования технических 

средств 
9 Технология производства технических средств 

9 Проектирование ремонтных предприятий 

9 
Организация ремонтно-обслуживающего производства 

 ПСК-1.8 – способность разрабатывать технологическую документацию для производства, 

модернизации, эксплуатации, технического обслуживания и ремонта автомобилей и трак-

торов; 

2 Прикладное программирование 

3 Материаловедение 
4 Метрология, стандартизация и сертификация 

4 Практика по получению профессиональных умений и опыта 

профессиональной деятельности (Учебный сбор) 
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Номер  

семестра* 

Этапы формирования компетенций по дисциплинам,  

практикам в процессе освоения ОП 

4,5 Детали машин и основы конструирования 

4,5 Теория механизмов и машин 

4,5 Технология конструкционных материалов 

5,6 Конструкции технических средств 

6 Надежность механических систем 
6,7 Эксплуатация технических средств 

7 Проектирование технических средств 

7 Ремонт и утилизация технических средств 

7 Конструкция и основы расчета двигателей внутреннего сго-

рания 

7 Конструкция и основы расчета энергетических установок 

8 Типаж и эксплуатация технологического оборудования 

8 Производственно-техническая инфраструктура автотранс-

портных предприятий 

8 Техническая эксплуатация автомобилей и тракторов 

8 Эксплуатация машинно-тракторного парка 

8 Основы производственной эксплуатации автомобилей 

8 Основы производственной эксплуатации транспортных 

средств 

8 Практика по получению профессиональных умений и опыта 

профессиональной деятельности 

8 Логистика на транспорте 

9 Испытания технических средств 

9 Технология производства технических средств 

9 Проектирование ремонтных предприятий 

9 Организация ремонтно-обслуживающего производства 

 

* номер семестра соответствует этапу формирования компетенции 

 

 

7.2 Описание показателей и критериев оценивания компетенций на 

различных этапах их формирования, описание шкалы оценивания  

 
Планируемые ре-

зультаты освоения 

компетенции (ин-

дикаторы дости-

жения компетен-

ции)  

Уровень освоения 

Оценоч-

ное 

средство 

не удовлетвори-

тельно 

(минимальный не 

достигнут) 

удовлетвори-

тельно 

(минимальный, 

пороговый) 

хорошо 

(средний) 

отлично 

(высокий) 
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Планируемые ре-

зультаты освоения 

компетенции (ин-

дикаторы дости-

жения компетен-

ции)  

Уровень освоения 

Оценоч-

ное 

средство 

не удовлетвори-

тельно 

(минимальный не 

достигнут) 

удовлетвори-

тельно 

(минимальный, 

пороговый) 

хорошо 

(средний) 

отлично 

(высокий) 

      

ОК-1 - способностью к абстрактному мышлению, анализу, синтезу; 

Знать: 
– Подходы, методы 

и результаты при-

кладной статистики, 

экспертных оценок, 

теории принятия 

решений и экономи-

ко-математического 

моделирования, в 

частности модели-

рования технологий 

обеспечения каче-

ства, методов клас-

сификации, теории 

нечеткости и стати-

стики интервальных 

данных, принятия 

решения в условиях 

недостаточности и 

риска, в том числе в 

эколого-

экономических за-

дачах. 

Уровень зна-

ний ниже ми-

нимальных 

требований, 

имели место 

грубые ошиб-

ки в подходах, 

методах и 

результатах 

прикладной 

статистики, 

экспертных 

оценок, тео-

рии принятия 

решений и 

экономико-

математиче-

ского модели-

рования, в 

частности 

моделирова-

ния техноло-

гий обеспече-

ния качества, 

методов 

классифика-

ции, теории 

нечеткости и 

статистики 

интервальных 

данных, при-

нятия реше-

ния в условиях 

недостаточ-

ности и рис-

ка, в том чис-

ле в эколого-

экономиче-

ских задачах 

Минимально 

допустимый 

уровень зна-

ний, допуще-

но много не-

грубых оши-

бок в подхо-

дах, методах 

и результа-

тах приклад-

ной стати-

стики, экс-

пертных оце-

нок, теории 

принятия ре-

шений и эко-

номико-

математиче-

ского модели-

рования, в 

частности 

моделирова-

ния техноло-

гий обеспече-

ния качества, 

методов 

классифика-

ции, теории 

нечеткости и 

статистики 

интервальных 

данных, при-

нятия реше-

ния в условиях 

недостаточ-

ности и рис-

ка, в том чис-

ле в эколого-

экономиче-

ских задачах 

Уровень зна-

ний в объеме, 

соответ-

ствующем 

программе 

подготовки, 

допущено 

несколько 

негрубых 

ошибок в 

подходах, ме-

тодах и ре-

зультатах 

прикладной 

статистики, 

экспертных 

оценок, тео-

рии принятия 

решений и 

экономико-

математиче-

ского модели-

рования, в 

частности 

моделирова-

ния техноло-

гий обеспече-

ния качества, 

методов 

классифика-

ции, теории 

нечеткости и 

статистики 

интервальных 

данных, при-

нятия реше-

ния в условиях 

недостаточ-

ности и рис-

ка, в том чис-

ле в эколого-

экономиче-

ских задачах 

Уровень 

знаний в 

объеме, со-

ответ-

ствующем 

программе 

подготов-

ки, без 

ошибок в 

подходах, 

методах и 

результатах 

прикладной 

статисти-

ки, эксперт-

ных оценок, 

теории при-

нятия реше-

ний и эконо-

мико-

математи-

ческого мо-

делирования, 

в частности 

моделирова-

ния техно-

логий обес-

печения ка-

чества, ме-

тодов клас-

сификации, 

теории не-

четкости и 

статистики 

интерваль-

ных данных, 

принятия 

решения в 

условиях не-

достаточ-

ности и рис-

ка, в том 

числе в эко-

лого-

экономиче-

ских задачах 

Тесты,  

реферат 

 

Уметь:  
Использовать законы 

При решении 

стандарт-

Продемон-

стрированы 

Продемон-

стрированы 

Продемон-

стрирова-

Тесты, 

 реферат 
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Планируемые ре-

зультаты освоения 

компетенции (ин-

дикаторы дости-

жения компетен-

ции)  

Уровень освоения 

Оценоч-

ное 

средство 

не удовлетвори-

тельно 

(минимальный не 

достигнут) 

удовлетвори-

тельно 

(минимальный, 

пороговый) 

хорошо 

(средний) 

отлично 

(высокий) 

      

естественно-научных 

дисциплин в профес-

сиональной деятель-

ности и применять 

математический ап-

парат, методы опти-

мизации, теории ве-

роятностей, матема-

тической статистики, 

системного анализа 

для принятия реше-

ний в области инно-

ватики; 

ных задач не 

продемон-

стрированы 

основные 

умения, име-

ли место 

грубые 

ошибки в ис-

пользовании 

законов есте-

ственно-

научных дис-

циплин в про-

фессиональной 

деятельности 

и применять 

математиче-

ский аппарат, 

методы оп-

тимизации, 

теории веро-

ятностей, 

математиче-

ской стати-

стики, си-

стемного ана-

лиза для при-

нятия реше-

ний в области 

инноватики; 

основные 

умения, ре-

шены типо-

вые задачи с 

негрубыми 

ошибками, 

выполнены 

все задания, 

но не в пол-

ном объеме в 
использовании 

законов есте-

ственно-

научных дис-

циплин в про-

фессиональной 

деятельности 

и применять 

математиче-

ский аппарат, 

методы оп-

тимизации, 

теории веро-

ятностей, 

математиче-

ской стати-

стики, си-

стемного ана-

лиза для при-

нятия реше-

ний в области 

инноватики 

все основные 

умения, ре-

шены все ос-

новные зада-

чи с негру-

быми ошиб-

ками, выпол-

нены все за-

дания в пол-

ном объеме, 

но некото-

рые с недо-

четами в ис-

пользовании 

законов есте-

ственно-

научных дис-

циплин в про-

фессиональной 

деятельности 

и применять 

математиче-

ский аппарат, 

методы оп-

тимизации, 

теории веро-

ятностей, 

математиче-

ской стати-

стики, си-

стемного ана-

лиза для при-

нятия реше-

ний в области 

инноватики 

ны все ос-

новные 

умения, 

решены все 

основные 

задачи с 

отдельны-

ми несуще-

ственными 

недочета-

ми, выпол-

нены все 

задания в 

полном 

объеме в 
использова-

нии законов 

естествен-

но-научных 

дисциплин в 

профессио-

нальной дея-

тельности и 

применять 

математи-

ческий аппа-

рат, методы 

оптимиза-

ции, теории 

вероятно-

стей, мате-

матической 

статистики, 

системного 

анализа для 

принятия 

решений в 

области ин-

новатики 

 

Владеть: 

 Изучение и 

анализ информа-

ции, технических 

данных, показа-

телей и результа-

тов работы, 

обобщение и си-

При решении 

стандарт-

ных задач не 

продемон-

стрированы 

базовые 

навыки, име-

ли место 

грубые 

Имеется 

минималь-

ный набор 

навыков для 

решения 

стандарт-

ных задач с 

некоторыми 

недочетами 

Продемон-

стрированы 

базовые 

навыки при 

решении 

стандарт-

ных задач с 

некоторыми 

недочетами 

Продемон-

стрирова-

ны навыки 

при реше-

нии не-

стандарт-

ных задач 

без ошибок 

и недоче-

Зачет, эк-

замен, 

курсовой 

проект 
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Планируемые ре-

зультаты освоения 

компетенции (ин-

дикаторы дости-

жения компетен-

ции)  

Уровень освоения 

Оценоч-

ное 

средство 

не удовлетвори-

тельно 

(минимальный не 

достигнут) 

удовлетвори-

тельно 

(минимальный, 

пороговый) 

хорошо 

(средний) 

отлично 

(высокий) 

      

стематизирование 

их, проведение 

необходимых 

расчетов с ис-

пользованием со-

временной элек-

тронно-

вычислительной 

техники 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 Осуществле-

ние корректиров-

ки проектных 

решений, направ-

ленной на обес-

печение эффек-

тивной эксплуа-

тации промыш-

ленной продук-

ции 

 

ошибки в 

изучение и 

анализе ин-

формации, 

технических 

данных, по-

казателей и 

результатов 

работы, 

обобщение и 

системати-

зирование их, 

проведение 

необходимых 

расчетов с 

использова-

нием совре-

менной элек-

тронно-

вычисли-

тельной тех-

ники 

 

 

 

 

 

 

 

 

При решении 

стандарт-

ных задач не 

продемон-

стрированы 

базовые 

навыки, име-

ли место  

грубые 

ошибки в 

осуществле-

ние коррек-

тировки про-

ектных ре-

шений, 

направленной 

в изучение и 

анализе ин-

формации, 

технических 

данных, по-

казателей и 

результатов 

работы, 

обобщение и 

системати-

зирование их, 

проведение 

необходимых 

расчетов с 

использова-

нием совре-

менной элек-

тронно-

вычисли-

тельной тех-

ники 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Имеется 

минималь-

ный набор 

навыков для 

решения 

стандарт-

ных задач с 

некоторыми 

недочетами 

в осуществ-

ление кор-

ректировки 

проектных 

решений, 

направленной 

на обеспече-

в изучение и 

анализе ин-

формации, 

технических 

данных, по-

казателей и 

результатов 

работы, 

обобщение и 

системати-

зирование их, 

проведение 

необходимых 

расчетов с 

использова-

нием совре-

менной элек-

тронно-

вычисли-

тельной тех-

ники 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Продемон-

стрированы 

базовые 

навыки при 

решении 

стандарт-

ных задач с 

некоторыми 

недочетами 

в осуществ-

ление кор-

ректировки 

проектных 

решений, 

направленной 

на обеспече-

тов 

в изучение и 

анализе ин-

формации, 

техниче-

ских дан-

ных, пока-

зателей и 

результа-

тов рабо-

ты, обоб-

щение и си-

стемати-

зирование 

их, проведе-

ние необхо-

димых рас-

четов с ис-

пользовани-

ем совре-

менной 

электрон-

но-

вычисли-

тельной 

техники 

 

 

Продемон-

стрирова-

ны навыки 

при реше-

нии не-

стандарт-

ных задач 

без ошибок 

и недоче-

тов 

в осу-

ществление 

корректи-

ровки про-

ектных ре-

шений, 

направлен-

ной на 
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Планируемые ре-

зультаты освоения 

компетенции (ин-

дикаторы дости-

жения компетен-

ции)  

Уровень освоения 

Оценоч-

ное 

средство 

не удовлетвори-

тельно 

(минимальный не 

достигнут) 

удовлетвори-

тельно 

(минимальный, 

пороговый) 

хорошо 

(средний) 

отлично 

(высокий) 

      

на обеспече-

ние эффек-

тивной экс-

плуатации 

промышлен-

ной продук-

ции 

 

 

 

ние эффек-

тивной экс-

плуатации 

промышлен-

ной продук-

ции 

 

 

 

ние эффек-

тивной экс-

плуатации 

промышлен-

ной продук-

ции 

 

 

обеспечение 

эффектив-

ной эксплу-

атации 

промыш-

ленной про-

дукции 

 

ПК-10 - способность разрабатывать технологическую документацию для производства, 

модернизации, эксплуатации, технического обслуживания и ремонта наземных транспорт-

но-технологических средства и их технологического оборудования 

Знать  

– нормативные 

правовые акты и 

справочные ма-

териалы по пост-

продажному об-

служиванию и 

сервису; 

рабочие про-

граммы и ин-

струкции; 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

– действующие 

Уровень зна-

ний ниже 

минималь-

ных требо-

ваний, имели 

место гру-

бые ошибки 

в норматив-

ные право-

вые акты и 

справочные 

материалы 

по постпро-

дажному 

обслужива-

нию и серви-

су; 

рабочие про-

граммы и 

инструкции 

 

 

 

 

 

 
Уровень зна-

ний ниже ми-

нимальных 

требований, 

Минимально 

допустимый 

уровень зна-

ний, допуще-

но много не-

грубых оши-

бок в нор-

мативные 

правовые 

акты и спра-

вочные ма-

териалы по 

постпро-

дажному 

обслужива-

нию и серви-

су; 

рабочие про-

граммы и 

инструкции 

 

 

 

 

 

 
Минимально 

допустимый 

уровень зна-

ний, допущено 

Уровень зна-

ний в объеме, 

соответ-

ствующем 

программе 

подготовки, 

допущено 

несколько 

негрубых 

ошибок в 

норматив-

ные право-

вые акты и 

справочные 

материалы 

по постпро-

дажному 

обслужива-

нию и серви-

су; 

рабочие про-

граммы и 

инструкции 

 

 

 
Уровень зна-

ний в объеме, 

соответ-

ствующем 

Уровень 

знаний в 

объеме, со-

ответ-

ствующем 

программе 

подготов-

ки, без 

ошибок в 

норматив-

ные право-

вые акты и 

справочные 

материалы 

по пост-

продажно-

му обслу-

живанию и 

сервису; 

рабочие 

программы 

и инструк-

ции; 

 

 
Уровень 

знаний в 

объеме, со-

ответству-

ющем про-

Тесты 

Рефераты 
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Планируемые ре-

зультаты освоения 

компетенции (ин-

дикаторы дости-

жения компетен-

ции)  

Уровень освоения 

Оценоч-

ное 

средство 

не удовлетвори-

тельно 

(минимальный не 

достигнут) 

удовлетвори-

тельно 

(минимальный, 

пороговый) 

хорошо 

(средний) 

отлично 

(высокий) 

      

стандарты и тех-

нические усло-

вия на разраба-

тываемую техни-

ческую докумен-

тацию, порядок 

ее составления и 

правила оформ-

ления; 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

имели место 

грубые ошиб-

ки в дей-

ствующие 

стандарты 

и техниче-

ские условия 

на разраба-

тываемую 

техническую 

документа-

цию, порядок 

ее составле-

ния и прави-

ла оформле-

ния 

много негру-

бых ошибок в 

действую-

щие стан-

дарты и 

технические 

условия на 

разрабаты-

ваемую тех-

ническую до-

кументацию, 

порядок ее 

составления 

и правила 

оформления 

программе 

подготовки, 

допущено не-

сколько не-

грубых оши-

бок в дей-

ствующие 

стандарты 

и техниче-

ские условия 

на разраба-

тываемую 

техническую 

документа-

цию, порядок 

ее составле-

ния и прави-

ла оформле-

ния 

грамме под-

готовки, без 

ошибок в 
действую-

щие стан-

дарты и 

техниче-

ские усло-

вия на раз-

рабатыва-

емую тех-

ническую 

докумен-

тацию, по-

рядок ее 

составле-

ния и пра-

вила 

оформле-

ния  

Тесты 

Рефераты 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Уметь 

1. обосновы-

вать количествен-

ные и качествен-

ные требования к 

производственным 

ресурсам, необхо-

димым для реше-

ния поставленных 

профессиональных 

задач, оценивать 

рациональность их 

использования; 

 

 

 

При решении 

стандарт-

ных задач не 

продемон-

стрированы 

основные 

умения, име-

ли место 

грубые 

ошибки в ко-

личественные 

и качествен-

ные требова-

ния к произ-

водственным 

ресурсам, не-

Продемон-

стрированы 

основные 

умения, ре-

шены типо-

вые задачи с 

негрубыми 

ошибками, 

выполнены 

все задания, 

но не в пол-

ном объеме в 
количествен-

ные и каче-

ственные 

Продемон-

стрированы 

все основные 

умения, ре-

шены все ос-

новные зада-

чи с негру-

быми ошиб-

ками, выпол-

нены все за-

дания в  
количествен-

ные и каче-

ственные 

требования к 

Продемон-

стрирова-

ны все ос-

новные 

умения, 

решены все 

основные 

задачи с 

отдельны-

ми несуще-

ственными 

недочета-

ми, выпол-

нены все 

задания в 

Тесты, 

Дискуссия 
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Планируемые ре-

зультаты освоения 

компетенции (ин-

дикаторы дости-

жения компетен-

ции)  

Уровень освоения 

Оценоч-

ное 

средство 

не удовлетвори-

тельно 

(минимальный не 

достигнут) 

удовлетвори-

тельно 

(минимальный, 

пороговый) 

хорошо 

(средний) 

отлично 

(высокий) 

      

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2. разрабатывать 

организационно-

распорядительные 

документы, осу-

ществлять их под-

писание и визиро-

вание в пределах 

своей компетен-

ции, выполнять 

контроль их ис-

полнения; 

обходимым 

для решения 

поставленных 

профессио-

нальных за-

дач, оцени-

вать рацио-

нальность их 

использования 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

При решении 

стандарт-

ных задач не 

продемон-

стрированы 

основные 

умения, име-

ли место 

грубые 

ошибки в ор-

ганизационно-

распоряди-

тельные до-

кументы, 

осуществлять 

их подписание 

и визирование 

в пределах 

своей компе-

требования к 

производ-

ственным ре-

сурсам, необ-

ходимым для 

решения по-

ставленных 

профессио-

нальных за-

дач, оцени-

вать рацио-

нальность их 

использования 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Продемон-

стрированы 

основные 

умения, ре-

шены типо-

вые задачи с 

негрубыми 

ошибками, 

выполнены 

все задания, 

но не в пол-

ном объеме в 
организацион-

но-

распоряди-

тельные до-

кументы, 

осуществлять 

их подписание 

производ-

ственным ре-

сурсам, необ-

ходимым для 

решения по-

ставленных 

профессио-

нальных за-

дач, оцени-

вать рацио-

нальность их 

использования 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Продемон-

стрированы 

все основные 

умения, ре-

шены все ос-

новные зада-

чи с негру-

быми ошиб-

ками, выпол-

нены все за-

дания в пол-

ном объеме, 

но некото-

рые с недо-

четами в ор-

ганизационно-

распоряди-

полном 

объеме 

в количе-

ственные и 

качествен-

ные требо-

вания к про-

изводствен-

ным ресур-

сам, необхо-

димым для 

решения по-

ставленных 

профессио-

нальных за-

дач, оцени-

вать рацио-

нальность 

их использо-

вания 
 

 

 

 

 

 

Продемон-

стрирова-

ны все ос-

новные 

умения, 

решены все 

основные 

задачи с 

отдельны-

ми несуще-

ственными 

недочета-

ми, выпол-

нены все 

задания в 
организаци-

онно-

распоряди-

тельные до-

кументы, 

осуществ-

лять их под-

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Курсовой 

проект, 

тесты 
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Планируемые ре-

зультаты освоения 

компетенции (ин-

дикаторы дости-

жения компетен-

ции)  

Уровень освоения 

Оценоч-

ное 

средство 

не удовлетвори-

тельно 

(минимальный не 

достигнут) 

удовлетвори-

тельно 

(минимальный, 

пороговый) 

хорошо 

(средний) 

отлично 

(высокий) 

      

тенции, вы-

полнять кон-

троль их ис-

полнения 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

и визирование 

в пределах 

своей компе-

тенции, вы-

полнять кон-

троль их ис-

полнения 
 

 

 

 

тельные до-

кументы, 

осуществлять 

их подписание 

и визирование 

в пределах 

своей компе-

тенции, вы-

полнять кон-

троль их ис-

полнения 
 

 

писание и 

визирование 

в пределах 

своей ком-

петенции, 

выполнять 

контроль их 

исполнения 

Владеть 

- методологией 

осуществления 

сбора, обобщения, 

систематизации и 

анализа требова-

ний потребителей 

к постпродажному 

обслуживанию и 

сервису с исполь-

зованием инфор-

мационных и теле-

коммуникацион-

ных технологий, в 

том числе систем 

электронного биз-

неса и интернет-

статистики; 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

При решении 

стандарт-

ных задач не 

продемон-

стрированы 

базовые 

навыки, име-

ли место 

грубые 

ошибки ме-

тодологией 

осуществле-

ния сбора, 

обобщения, 

системати-

зации и анали-

за требований 

потребителей 

к постпро-

дажному об-

служиванию и 

сервису с ис-

пользованием 

информаци-

онных  

и телекомму-

никационных 

технологий, в 

том числе 

 

Имеется 

минималь-

ный набор 

навыков для 

решения 

стандарт-

ных задач с 

некоторыми 

недочетами 
в методологи-

ей осуществ-

ления сбора, 

обобщения, 

системати-

зации и анали-

за требований 

потребителей 

к постпро-

дажному об-

служиванию и 

сервису с ис-

пользованием 

информаци-

онных  

и телекомму-

никационных 

технологий, в 

том числе 

систем элек-

тронного биз-

 

Продемон-

стрированы 

базовые 

навыки при 

решении 

стандарт-

ных задач с 

некоторыми 

недочетами 
методологией 

осуществле-

ния сбора, 

обобщения, 

системати-

зации и анали-

за требований 

потребителей 

к постпро-

дажному об-

служиванию и 

сервису с ис-

пользованием 

информаци-

онных  

и телекомму-

никационных 

технологий, в 

том числе 

систем элек-

тронного биз-

 

Продемон-

стрирова-

ны навыки 

при реше-

нии не-

стандарт-

ных задач 

без ошибок 

и недоче-

тов 
по созда-

ниюметодо-

логией осу-

ществления 

сбора, 

обобщения, 

системати-

зации и ана-

лиза требо-

ваний по-

требителей 

к постпро-

дажному 

обслужива-

нию и серви-

су с исполь-

зованием 

информаци-

онных  

и телеком-

 

Курсовой 

проект,  

Тест, 

экзамен 
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Планируемые ре-

зультаты освоения 

компетенции (ин-

дикаторы дости-

жения компетен-

ции)  

Уровень освоения 

Оценоч-

ное 

средство 

не удовлетвори-

тельно 

(минимальный не 

достигнут) 

удовлетвори-

тельно 

(минимальный, 

пороговый) 

хорошо 

(средний) 

отлично 

(высокий) 

      

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

- приемами разра-

ботки предложе-

ний по изменению 

конструкции изде-

лий и технологии 

производства, со-

гласование планов 

постановки на 

производство но-

вых видов продук-

ции с учетом тре-

бований клиентов 

к постпродажному 

обслуживанию и 

сервису в части 

своих полномочий 

систем элек-

тронного биз-

неса и интер-

нет-

статистики; 

 

 

 

При решении 

стандарт-

ных задач не 

продемон-

стрированы 

базовые 

навыки, име-

ли место 

грубые 

ошибки при-

емами разра-

ботки пред-

ложений по 

изменению 

конструкции 

изделий и 

технологии 

производства, 

согласование 

планов по-

становки на 

производство  

новых видов 

продукции с 

учетом тре-

бований кли-

ентов к пост-

продажному 

обслужива-

нию и сервису 

в части своих 

полномочий 

неса и интер-

нет-

статистики; 

 

 

 

 

 

Имеется 

минималь-

ный набор 

навыков для 

решения 

стандарт-

ных задач с 

некоторыми 

недочетами 

приемами 

разработки 

предложений 

по изменению 

конструкции 

изделий и 

технологии 

производства, 

согласование 

планов по-

становки на 

производство  

новых видов 

продукции с 

учетом тре-

бований кли-

ентов к пост-

продажному 

обслужива-

нию и сервису 

в части своих 

полномочий 

 

неса и интер-

нет-

статистики; 

 

 

 

 

 

 

Продемон-

стрированы 

базовые 

навыки при 

решении 

стандарт-

ных задач с 

некоторыми 

недочетами 
приемами 

разработки 

предложений 

по изменению 

конструкции 

изделий и 

технологии 

производства, 

согласование 

планов по-

становки на 

производство  

новых видов 

продукции с 

учетом тре-

бований кли-

ентов к пост-

продажному 

обслужива-

нию и сервису 

в части своих 

полномочий 

 

 

муникацион-

ных техно-

логий, в том 

числе си-

стем элек-

тронного 

бизнеса и 

интернет-

статисти-

ки; 

 

Продемон-

стрирова-

ны навыки 

при реше-

нии не-

стандарт-

ных задач 

без ошибок 

и недоче-

тов 
приемами 

разработки 

предложе-

ний по изме-

нению кон-

струкции 

изделий и 

технологии 

производ-

ства, согла-

сование пла-

нов поста-

новки на 

производ-

ство  

новых видов 

продукции с 

учетом 

требований 

клиентов к 

постпро-

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Курсовой 

проект,  

Тест, 

экзамен 
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Планируемые ре-

зультаты освоения 

компетенции (ин-

дикаторы дости-

жения компетен-

ции)  

Уровень освоения 

Оценоч-

ное 

средство 

не удовлетвори-

тельно 

(минимальный не 

достигнут) 

удовлетвори-

тельно 

(минимальный, 

пороговый) 

хорошо 

(средний) 

отлично 

(высокий) 

      

 дажному 

обслужива-

нию и серви-

су в части 

своих пол-

номочий 

ПСК-1.8 – способностью разрабатывать технологическую документацию для производ-

ства, модернизации, эксплуатации, технического обслуживания и ремонта автомобилей и 

тракторов; 

Знать 

-– требования к 

технологическому 

проектированию 

предприятий ав-

томобильного 

профиля; 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

– требования к 

разработке норма-

тивно-технической 

документации 

оператора техни-

ческого осмотра 

(пункта техниче-

ского осмотра); 

 

 

 

 

 

 

 

 

Уровень зна-

ний ниже 

минималь-

ных требо-

ваний, имели 

место гру-

бые ошибки 
к технологи-

ческому про-

ектированию 

предприятий 

автомобиль-

ного профиля 
 

 

 

 

 

Уровень зна-

ний ниже 

минималь-

ных требо-

ваний, имели 

место гру-

бые ошибки 

в разработке 

нормативно-

технической 

документации 

оператора 

технического 

осмотра 

(пункта тех-

нического 

осмотра) 
 

 

Минимально 

допустимый 

уровень зна-

ний, допуще-

но много не-

грубых оши-

бок к техно-

логическому 

проектирова-

нию предпри-

ятий  

автомобиль-

ного профиля 

  

 

 

 

Минимально 

допустимый 

уровень зна-

ний, допуще-

но много не-

грубых оши-

бок в разра-

ботке норма-

тивно-

технической 

документации 

оператора 

технического 

осмотра 

(пункта тех-

нического 

осмотра) 
 

Уровень зна-

ний в объеме, 

соответ-

ствующем 

программе 

подготовки, 

допущено 

несколько 

негрубых 

ошибок к 

технологиче-

скому проек-

тированию 

предприятий  

автомобиль-

ного профиля 

 

Уровень зна-

ний в объеме, 

соответ-

ствующем 

программе 

подготовки, 

допущено 

несколько 

негрубых 

ошибок в 
разработке 

нормативно-

технической 

документации 

оператора 

технического 

осмотра 

(пункта тех-

Уровень 

знаний в 

объеме, со-

ответ-

ствующем 

программе 

подготов-

ки, без 

ошибок к 

технологи-

ческому про-

ектирова-

нию пред-

приятий  

автомо-

бильного 

профиля 

 

Уровень 

знаний в 

объеме, со-

ответ-

ствующем 

программе 

подготов-

ки, без 

ошибок в 
разработке 

норматив-

но-

технической 

документа-

ции опера-

тора техни-

ческого 

Тесты 

Реферат 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Тесты 

Реферат, 
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Планируемые ре-

зультаты освоения 

компетенции (ин-

дикаторы дости-

жения компетен-

ции)  

Уровень освоения 

Оценоч-

ное 

средство 

не удовлетвори-

тельно 

(минимальный не 

достигнут) 

удовлетвори-

тельно 

(минимальный, 

пороговый) 

хорошо 

(средний) 

отлично 

(высокий) 

      

 

 

 

нического 

осмотра) 
 

осмотра 

(пункта 

техническо-

го осмотра) 
 

Уметь 
– организовывать 

периодическую 

проверку соблю-

дения требований 

правил и инструк-

ций по охране 

труда, промыш-

ленной санитарии, 

пожарной и эколо-

гической безопас-

ности; 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

- применять тех-

нику планирова-

ния и организа-

ции работ; 

При реше-

нии стан-

дартных за-

дач не про-

демонстри-

рованы ос-

новные уме-

ния, имели 

место гру-

бые ошибки 

в организации 

периодиче-

ской проверки 

соблюдения 

требований 

правил и ин-

струкций по 

охране труда, 

промышлен-

ной санита-

рии, пожар-

ной и экологи-

ческой без-

опасности 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

При решении 

стандарт-

ных задач не 

продемон-

Продемон-

стрированы 

основные 

умения, ре-

шены типо-

вые задачи с 

негрубыми 

ошибками, 

выполнены 

все задания, 

но не в пол-

ном объеме в 
организации 

периодиче-

ской проверки 

соблюдения 

требований 

правил и  
инструкций 

по охране 

труда, про-

мышленной 

санитарии, 

пожарной и 

экологической 

безопасности 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Продемон-

стрированы 

основные 

умения, ре-

шены типо-

Продемон-

стрированы 

все основные 

умения, ре-

шены все ос-

новные зада-

чи с негру-

быми ошиб-

ками, выпол-

нены все за-

дания в пол-

ном объеме, 

но некото-

рые с недо-

четами в ор-

ганизации пе-

риодической 

проверки со-

блюдения 

требований 

правил и  
инструкций 

по охране 

труда, про-

мышленной 

санитарии, 

пожарной и 

экологической 

безопасности 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Продемон-

стрированы 

все основные 

Продемон-

стрирова-

ны все ос-

новные 

умения, 

решены все 

основные 

задачи с 

отдельны-

ми несуще-

ственными 

недочета-

ми, выпол-

нены все 

задания в 

полном 

объеме по  
организации 

периодиче-

ской провер-

ки соблюде-

ния требо-

ваний правил 

и  
инструкций 

по охране 

труда, про-

мышленной 

санитарии, 

пожарной и 

экологиче-

ской без-

опасности 

 

 

 

Продемон-

стрирова-

ны все ос-

новные 

умения, 

решены все 

Рефераты, 

Тесты, 

научные 

дискуссии 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Рефераты, 

Тесты, 

научные 

дискуссии 
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Планируемые ре-

зультаты освоения 

компетенции (ин-

дикаторы дости-

жения компетен-

ции)  

Уровень освоения 

Оценоч-

ное 

средство 

не удовлетвори-

тельно 

(минимальный не 

достигнут) 

удовлетвори-

тельно 

(минимальный, 

пороговый) 

хорошо 

(средний) 

отлично 

(высокий) 

      

стрированы 

основные 

умения, име-

ли место 

грубые 

ошибки в 

применении 

техники 

планирова-

ния и органи-

зации работ 

 

 

 

 

 

 

вые задачи с 

негрубыми 

ошибками, 

выполнены 

все задания, 

но не в пол-

ном объеме в 

применении 

техники 

планирова-

ния и органи-

зации работ 

 

 

умения, ре-

шены все ос-

новные зада-

чи с негру-

быми ошиб-

ками, выпол-

нены все за-

дания в пол-

ном объеме, 

но некото-

рые с недо-

четами в 

применении 

техники 

планирова-

ния и органи-

зации работ 

 

основные 

задачи с 

отдельны-

ми несуще-

ственными 

недочета-

ми, выпол-

нены 

все задания 

в полном 

объеме в 

применении 

техники 

планирова-

ния и орга-

низации ра-

бот 

 

 

 

 

 

 

Владеть: 

- способами ор-

ганизации и обес-

печения разработ-

ки исполнителями 

нормативно-

технической доку-

ментации операто-

ра технического 

осмотра (пункта 

технического 

осмотра) в отно-

шении организа-

ции и проведения 

технического 

осмотра транс-

портных средств; 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

При реше-

нии стан-

дартных за-

дач не про-

демонстри-

рованы базо-

вые навыки, 

имели место 

грубые 

ошибки в 
способах ор-

ганизации и 

обеспечения 

разработки 

исполнителя-

ми норматив-

но-

технической 

документации 

оператора 

технического 

осмотра 

(пункта тех-

нического 

осмотра) в 

отношении 

организации и 

проведения 

технического 

Имеется 

минималь-

ный набор 

навыков для 

решения 

стандарт-

ных задач с 

некоторыми 

недочетами 

в способах 

организации и 

обеспечения 

разработки 

исполнителя-

ми норматив-

но-

технической 

документации 

оператора 

технического 

осмотра 

(пункта тех-

нического 

осмотра) в 

отношении 

организации и 

проведения 

технического 

осмотра 

Продемон-

стрированы 

базовые 

навыки при 

решении 

стандарт-

ных задач с 

некоторыми 

недочетами 

в способах 

организации и 

обеспечения 

разработки 

исполнителя-

ми норматив-

но-

технической 

документации 

оператора 

технического 

осмотра 

(пункта тех-

нического 

осмотра) в 

отношении 

организации и 

проведения 

технического 

осмотра 

Проде-

монстри-

рованы 

навыки при 

решении 

нестан-

дартных 

задач без 

ошибок и 

недочетов 

в способах 

организации 

и обеспече-

ния разра-

ботки ис-

полнителя-

ми норма-

тивно-

технической 

документа-

ции опера-

тора техни-

ческого 

осмотра 

(пункта 

техническо-

го осмотра) 

в отношении 

организации 

Курсовой 

проект, 

зачет 
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Планируемые ре-

зультаты освоения 

компетенции (ин-

дикаторы дости-

жения компетен-

ции)  

Уровень освоения 

Оценоч-

ное 

средство 

не удовлетвори-

тельно 

(минимальный не 

достигнут) 

удовлетвори-

тельно 

(минимальный, 

пороговый) 

хорошо 

(средний) 

отлично 

(высокий) 

      

 

 

 

 

 

– технологией 

заключения до-

говоров на про-

ведение техниче-

ского осмотра 

транспортных 

средств; 

 

 

 

 

 

 

 

 

осмотра 

транспорт-

ных средств; 

 

 

 

 

 

При решении 

стандарт-

ных задач не 

продемон-

стрированы 

базовые 

навыки, име-

ли место 

грубые 

ошибки в 
технологии 

заключения 

договоров на 

проведение 

технического 

осмотра 

транспорт-

ных средств 
 

транспорт-

ных средств; 

 

 

 

 

 

 

 

Имеется 

минималь-

ный набор 

навыков для 

решения 

стандарт-

ных задач с 

некоторыми 

недочетами 

в технологии 

заключения 

договоров на 

проведение 

технического 

осмотра 

транспорт-

ных средств  

транспорт-

ных средств; 

 

 

 

 

 

 

 

Продемон-

стрированы 

базовые 

навыки при 

решении 

стандарт-

ных задач с 

некоторыми 

недочетами 

в технологии 

заключения 

договоров на 

проведение 

технического 

осмотра 

транспорт-

ных средств 

и проведения 

техническо-

го осмотра 

транспорт-

ных 

средств; 

 

 

Продемон-

стрирова-

ны навыки 

при реше-

нии не-

стандарт-

ных задач 

без ошибок 

и недоче-

тов 

в техноло-

гии заключе-

ния догово-

ров на про-

ведение 

техническо-

го осмотра 

транспорт-

ных средств 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Тесты 

рефераты 

 

 

 

 

 

 

 

 

7.3 Типовые контрольные задания или иные материалы, необхо-

димые для оценки знаний, умений, навыков, характеризующих этапы 

формирования компетенций в процессе освоения ОПОП ВО 
 

Компетенция: способностью к абстрактному мышлению, анализу, 

синтезу (ОК -1) 

Тесты  
 1. Задание {{ 1 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Кому принадлежит приоритет в создании структурной формулы плоских механиз-

мов? 

 

  П. Л. Чебышеву; 

  Ф. Рело; 

  П. О. Сомову и А. П. Малышеву 

 

2. Задание {{ 2 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Кто разработал структурную классификацию плоских механизмов? 
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  Монж; 

  Виллис; 

  Ф. Рело; 

  Л. В. Ассур 

 

3. Задание {{ 3 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Заполните пропуск слов: «Подвижное соединение элементов двух звеньев, которое 

взаимно ограничивает их относительное движение, называется ...» 

  кинематической цепью; 

  механизмом; 

  кинематической парой; 

  группой Ассура 

 

4. Задание {{ 4 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какое из перечисленных соединений является кинематической парой? 

  две сваренные детали; 

  две спаянные детали; 

  две склепанные детали; 

  вал в подшипнике 

 

5. Задание {{ 5 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Система звеньев, связанная кинематическими парами, называется... 

  механизмом; 

  кинематической цепью; 

  группой Ассура; 

  кинематической парой 

 

6. Задание {{ 6 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Заполните пропуск слов: «Кинематическая цепь, все звенья которой совершают 

вполне определенные движения при заданном движении одного или нескольких звеньев, 

называется...» 

  кинематической парой; 

  кинематической цепью; 

  механизмом; 

  группой Ассура 

 

7. Задание {{ 7 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Чем нельзя определить порядок структурных групп Ассура? 

  числом звеньев группы; 

  числом кинематических пар, которыми они присоединяются к исходному меха-

низму; 

  числом поводков; 

  числом кинематических пар наиболее сложного контура группы 

 

8. Задание {{ 8 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 С каким пунктом информации вы не согласны? 

  векторы, выходящие из полюса р плана скоростей, изображают абсолютные 

скорости соответствующих точек звена; 

  векторы, не проходящие через полюс р плана скоростей, изображают относи-

тельные скорости; 

  полюс р плана скоростей соответствует мгновенному и постоянному центру 

вращения звена 
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9. Задание {{ 9 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какой профиль называют рабочим? 

  профиль, которого касается ролик; 

  профиль, равноотстоящий по нормали от действительного; 

  профиль, эквидистантный действительному; 

  траектория центра ролика в обращенном движении 

 

10. Задание {{ 10 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Что является определением радиуса-вектора кулачка? 

  расстояние от оси вращения до точек теоретического профиля; 

  углы   пропорциональны соответствующим интервалам времени 

  интервалам   и   соответствуют участки профиля, на которых р = const 

 

11. Задание {{ 11 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Что относится к положительным свойствам кулачковых механизмов? 

  возможность получения требуемого закона движения ведомого звена; 

  трудность изготовления сложного профиля кулачка; 

  возможность уменьшения точности воспроизведения требуемого закона движе-

ния по мере износа профиля кулачка; 

  простота синтеза 

 

12. Задание {{ 12 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Что является задачей анализа кулачкового механизма? 

  построение профиля кулачка по заданному закону движения толкателя; 

  воспроизведение заданного закона движения ведомого звена; 

  определение закона движения толкателя по заданным размерам кулачкового; 

механизма и закону движения кулачка 

 

13. Задание {{ 13 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Что является задачей синтеза кулачкового механизма? 

  построение графика функции 

  построение графика функции 

  построение графика функции 

  построение профиля кулачка по заданному закону движения толкателя и другим 

исходным данным 

 

14. Задание {{ 14 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 В какой последовательности выполняют кинематический анализ кулачкового ме-

ханизма? 

  по действительному профилю строят теоретический; 

  размечают путь центра ролика в абсолютном движении; 

  по разметке пути центра ролика строят график функции перемещения толкателя 

  по заданным размерам и профилю кулачка воспроизводят законы движения ве-

домого звена 

 

15. Задание {{ 15 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 При каком движении толкателя кулачкового механизма возникают жесткие удары? 

  с постоянным ускорением; 

  с синусоидальным ускорением; 

  косинусоидальным ускорением; 

  с постоянной скоростью 
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16. Задание {{ 16 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Заполните пропуск слов: «Для передачи движения между валами, оси которых па-

раллельны, применяются передачи...» 

  цилиндрические зубчатые; 

  конические зубчатые; 

  червячные; 

  гипоидные 

 

17. Задание {{ 17 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Для чего предназначен механизм? 

  Для передачи движения 

  Для совершения полезной работы 

  Для преобразования движения 

  Для преобразования энергии 

 

18. Задание {{ 18 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какая кинематическая цепь является механизмом? 

  Простая незамкнутая, включающая стойку 

  Простая замкнутая, включающая стойку 

  Сложная замкнутая, включающая стойку 

  Сложная незамкнутая, включающая стойку 

 

19. Задание {{ 19 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Что такое шатун? 

  Деталь 

  Звено 

  Кинематическая пара 

  Кинематическая цепь 

 

20. Задание {{ 20 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какое из перечисленных соединений является кинематической парой? 

  Две сваренные детали 

  Две спаянные детали 

  Вал и подшипник 

  Винт и гайка 

 

Темы рефератов  

 

1. Основные принципы проектирования механизмов и машин 

2. Модульная система кинематического анализа механизмов 

3. Динамическая модель машины с жесткими звеньями 

4. Источники колебаний и объекты виброзащиты 

5. Демпфирование колебаний 

6. Динамическое гашение колебаний 

7. Ударные гасители колебаний 

8. Синтез четырехзвенных механизмов по двум положениям звеньев 

9. Реечное станочное зацепление 

10. Коническая зубчатая передача 
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Темы научных дискуссий 

Структурный синтез простых и сложных механизмов с помощью струк-

турных групп. 

Условие существования кривошипа в плоских четырехзвенных механиз-

мах. 

Синтез четырехзвенных механизмов по двум положениям звеньев. 

Механизм с качающейся кулисой. 

Механизм с вращающейся кулисой. 

Синтез структурных групп с помощью структурных формул. 

Классификация структурных групп. 

Вопросы к экзамену 

1. Теория механизмов и машин (ТММ) – научно-техническая база со-

здания новых машин и механизмов.  

2. Примеры механизмов современной техники. 

3. Основные проблемы и методы ТММ.  

4. Основные понятия и определения. Машина, механизм, звено, кине-

матическая пара, кинематическая цепь.  

5. Классификация кинематических цепей по числу наложенных свя-

зей.  

6. Кинематические соединения. 

7. Виды кинематических цепей.  

8. Определение подвижности замкнутых кинематических цепей. 

9. Определение подвижности разомкнутых кинематических цепей. 

10. Образование механизма из кинематической цепи.  

 

Вопросы к зачету 

1. Виды кулачковых механизмов.  

2. Особенности кулачковых механизмов.  

3. Законы движения ведомого звена.  

4. Синтез кулачковых механизмов.  

5. Построение кинематических диаграмм.  

6. Угол давления.  

7. Определение основных размеров кулачковых механизмов.  

8. Построение профиля кулачков. 

9. Определение понятия «центральный механизм». 

10. Определение понятия «эксцентриситет». 

11. Преимущества кулачковых механизмов. 

12. Недостатки кулачковых механизмов. 

13. Способы устранения недостатков кулачковых механизмов. 
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14. Примеры использования кулачковых механизмов в двигателях внут-

реннего сгорания. 

15. Условия для построения профиля кулачка. 

16. Законы движения ведомого звена кулачкового механизма. 

17. Законы движения аналога ускорения в кулачковых механизмах.  

18. Основные задачи динамического анализа.  

19. Задачи силового расчета механизмов.  

20. Силы, действующие в машинах  

21. Классификация сил, действующих в машинах.  
 

Практические задания для экзамена  

 

Задание 1 

Определить степень подвижности механизма и найти его класс. При 

наличии звеньев, создающих пассивные связи или лишние степени свободы, 

их указать и не учитывать при подсчете степени подвижности механизма. 

Каждую кинематическую пару IV класса заменить одним звеном, входящим 

в две кинематические пары V класса. Расчленить механизм на группы Ассу-

ра, написать формулу его строения и указать его класс. Ведущие звенья от-

мечены стрелками. 

 
Задание 2 

Определить степень подвижности механизма и найти его класс. При наличии зве-

ньев, создающих пассивные связи или лишние степени свободы, их указать и не учиты-

вать при подсчете степени подвижности механизма. Каждую кинематическую пару IV 

класса заменить одним звеном, входящим в две кинематические пары V класса. Расчле-

нить механизм на группы Ассура, написать формулу его строения и указать его класс. Ве-

дущие звенья отмечены стрелками. 

 
Задание 3 
Определить степень подвижности механизма и найти его класс. При наличии зве-

ньев, создающих пассивные связи или лишние степени свободы, их указать и не учиты-

вать при подсчете степени подвижности механизма. Каждую кинематическую пару IV 

класса заменить одним звеном, входящим в две кинематические пары V класса. Расчле-
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нить механизм на группы Ассура, написать формулу его строения и указать его класс. Ве-

дущие звенья отмечены стрелками. 

 
Задание 4 
Определить степень подвижности механизма и найти его класс. При наличии зве-

ньев, создающих пассивные связи или лишние степени свободы, их указать и не учиты-

вать при подсчете степени подвижности механизма. Каждую кинематическую пару IV 

класса заменить одним звеном, входящим в две кинематические пары V класса. Расчле-

нить механизм на группы Ассура, написать формулу его строения и указать его класс. Ве-

дущие звенья отмечены стрелками. 

 
Задание 5 

Определить степень подвижности механизма и найти его класс. При наличии звеньев, со-

здающих пассивные связи или лишние степени свободы, их указать и не учитывать при 

подсчете степени подвижности механизма. Каждую кинематическую пару IV класса заме-

нить одним звеном, входящим в две кинематические пары V класса. Расчленить механизм 

на группы Ассура, написать формулу его строения и указать его класс. Ведущие звенья 

отмечены стрелками. 

 
 

Компетенция: способностью разрабатывать технологическую доку-

ментацию для производства, модернизации, эксплуатации, технического об-

служивания и ремонта (ПК-10) 

Тесты  
1. Задание {{ 1 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какая кинематическая пара является плоской? 
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  Вращательная 

  Поступательная 

  Сферическая 

  Винтовая 

 

2. Задание {{ 2 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какая кинематическая пара является низшей? 

  Шар на плоскости 

  Вращательная 

  Цилиндр на плоскости 

  Сферическая 

 

3. Задание {{ 3 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Кто разработал структурную классификацию плоских механизмов? 

  Р.Виллис 

  Ф.Рело 

  П.Л.Чебышев 

  Л.В.Ассур 

4. Задание {{ 4 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Сформулируйте определение понятия «лишние степени свободы»? 

 степени свободы, не влияющие на характер движения механизма в целом 

 характер движения механизма в целом 

  лишние степени свободы, возникающие в движении механизма частично 

 без лишней степени свободы, влияющие на характер движения механизма частично 

 

5. Задание {{ 5 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Что могут возникать при выполнении структурного анализа и вычислении степени по-

движности, связанные с появлением лишних степеней свободы или пассивных связей? 

  противоречия, связанные с появлением лишних степеней свободы или пассивных свя-

зей 

 лишние степени свободы  

  пассивные связи 

           лишние степени свободы, влияющие на характер движения механизма частично  

6. Задание {{ 6 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

Сформулируйте определение понятия «стойка». 

  звено с нулевой степенью подвижности 

 звено со степенью подвижности равной единице  

  звено со степенью подвижности равной двум 

 не имеет понятия 

7. Задание {{ 7 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

Какое другое название имеет формула П.Л. Чебышева для плоских механизмов ? 

  структурная формула плоских шарнирных механизмов  

   формула пространственных механизмов 

  формула плоских механизмов 

            не имеет понятия 

8. Задание {{ 8 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

Что связывает формула П.Л. Чебышева для плоских шарнирных механизмов ? 

  степень подвижности механизма с числом его звеньев и пар кинематической цепи 

   число его звеньев и пар кинематической цепи 

  степень подвижности механизма с парами кинематической цепи 

 степень подвижности механизма с числом его звеньев  

9. Задание {{ 9 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 
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 Сколько неподвижных звеньев в 6-звенном механизме? 

  Одно 

  Ноль 

  Два 

  Три 

10. Задание {{ 10 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Чему равна степень подвижности группы Ассура? 

  Единице 

  Нулю 

  Двум 

  Трем 

 

11. Задание {{ 11 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Чему равна степень подвижности группы начальных звеньев, состоящей из стойки и од-

ного подвижного звена? 

  Единице 

  Нулю 

  Двум 

  Трем 

 

12. Задание {{ 12 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Чему равна степень подвижности 4-звенного плоского рычажного механизма? 

  Степени подвижности группы Ассура 

  Степени подвижности группы начальных звеньев 

  Двум 

  Трем 

 

13. Задание {{ 13 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Чему равна степень подвижности плоского рычажного 4-звенного механизма? 

  Двум 

  Единице 

  Нулю 

  Трем 

 

14. Задание {{ 14 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Сколько кинематических пар образуют двукратный шарнир? 

  Две 

  Три 

  Одна 

  Четыре 

 

15. Задание {{ 15 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Чему равно число звеньев, соединенных двукратным шарниром? 

  Двум 

  Трем 

  Одному 

  Четырем 

16. Задание {{ 16 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Чему равна степень подвижности трехзвенного зубчатого механизма? 

  Двум 

  Трем 

  Единице 
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  Нулю 

17. Задание {{ 17 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Чем определяется класс группы Ассура по классификации Л.В.Ассура? 

  Числом звеньев в группе 

  Числом кинематических пар 

  Видом кинематической цепи 

  Классом наивысшим по классу контура, входящего в состав данной группы 

 

18. Задание {{ 18 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Чем определяется порядок группы Ассура? 

  Числом звеньев  

  Числом свободных поводков 

  Числом звеньев с поводками 

  Числом кинематических пар 

 

19. Задание {{ 19 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Чем определяется класс и порядок механизма по классификации Л.В.Ассура? 

  Классом и порядком самой сложной группы Ассура 

  Классом и порядком наиболее простой группы Ассура 

  Классом и порядком группы начальных звеньев 

  Видом кинематической цепи механизма 

 

20. Задание {{ 20 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Укажите, что не является свойством эвольвенты. 

  нормаль к эвольвенте в любой точке является касательной к основной окружности; 

  основная окружность есть геометрическое место центров кривизны эвольвенты 

 

21. Задание {{ 21 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какой из методов дает наибольшую точность? 

  План скоростей и ускорений 

  Аналитический 

  Построение кинематических диаграмм 

  Экспериментальный 

 

22. Задание {{ 22 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Векторы, каких скоростей исходят из полюса плана скоростей (плана ускорений)? 

  Абсолютных скоростей 

  Относительных скоростей 

  Абсолютных ускорений 

  Относительных ускорений 

 

23. Задание {{ 23 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Как направлен вектор скорости точки А кривошипа ОА при известном направлении его 

вращения? 
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  Параллельно звену ОА к центру вращения 

  Перпендикулярно к звену ОА в сторону его вращения 

  Параллельно звену ОА в сторону от центра вращения 

  Перпендикулярно к звену ОА в сторону, противоположную его вращению 

 

24. Задание {{ 24 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Как направлена скорость точки А кривошипа ОА, если его угловая скорость постоянна? 

 
  Параллельно звену ОА к центру вращения 

  Перпендикулярно к звену ОА в сторону его вращения 

  Параллельно звену ОА в сторону от центра вращения 

  Перпендикулярно к звену ОА в сторону, противоположную его вращению 

 

25. Задание {{ 25 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Угловая скорость кривошипа рычажного механизма постоянная. Угловое ускорение како-

го звена этого механизма будет равно нулю? 

  Шатуна 

  Коромысла 

  Кривошипа 

  Ползуна 

 

26. Задание {{ 26}}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Для какого звена необходимо определять ускорение аА нормальное? 

  Звена, совершающего вращательное движение с постоянной угловой скоростью криво-

шипа 

  Звена, совершающего поступательное движение 

  Звена, совершающего сложное движение 

  Звена, совершающего плоскопараллельное движение 

 

27. Задание {{ 27 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какое положение является крайним ("мертвым") для кривошипно-шатунного механизма? 

  Положение, в котором скорость ползуна является максимальной 

  Положение, в котором скорость ползуна является минимальной 

  Положение, в котором скорость ползуна равна нулю 

  Положение, в котором скорость ползуна является средней между максимальной и ми-

нимальной 

 

28. Задание {{ 28 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Что не входит в задачи кинематического анализа механизмов? 

  Определение положений звеньев и траекторий точек 

  Определение линейных скоростей и ускорений точек 

  Определение угловых скоростей и ускорений звеньев 

  Определение размеров звеньев механизма 
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29. Задание {{ 29 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Рычажный механизм состоит из группы начального звена и трех групп Ассура. С какой 

группы следует начинать структурный анализ этого механизма? 

  С группы начального звена 

  С группы Ассура, соединенной с группой начального звена 

  С группы Ассура, наиболее удаленной от группы начального звена 

  Порядок расчета не имеет значения 

 

30. Задание {{ 30 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какие параметры подлежат определению при кинематическом расчете группы Ассура с 

низшими парами аналитическим методом? 

  Координаты внешних кинематических пар 

  Координаты внутренней кинематической пары 

  Длины звеньев группы 

  Угловые положения звеньев 

 

31. Задание {{ 31 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какое свойство является главным для определения подвижности механизма. 

  число степеней равно единицы 

  число степеней свободы более единицы 

  способность замедлять движение 

  отсутствие подвижности 

 

32. Задание {{ 32 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какое из следующих утверждений относится к плану скоростей? 

  векторы, выходящие из полюса р плана скоростей изображают в масштабе абсолютные 

скорости соответствующих точек 

  векторы, проходящие через полюс плана скоростей, соответствуют угловым скоростям 

звеньев 

  векторы, не проходящие через полюс плана скоростей, соответствуют угловым скоро-

стям звеньев 

  векторы, выходящие из полюса р плана скоростей изображают в масштабе относитель-

ные скорости 

 

33. Задание {{ 33 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Укажите, какая характеристика соответствуют равноускоренному движению механизма: 

  скорость начального звена изменяется произвольно 

  скорость начального звена постоянна или изменяется периодически и незначительно 

  скорость начального звена длительное время убывает 

  скорость начального звена длительное время возрастает 

 

34. Задание {{ 34}}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какой скорости соответствует отрезок (рvа) на плане скоростей? 

  VА 

  VВ 

  VС 

  VD 

 

35. Задание {{ 35 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какой скорости соответствует отрезок (рvb) на плане скоростей? 

  VА 

  VВ  
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  VС 

  VD 

 

36. Задание {{ 36 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какой скорости соответствует отрезок (рvс) на плане скоростей? 

  VА 

  VВ  

  VС  

  VD 

 

37. Задание {{ 37 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какой скорости соответствует отрезок (рvd) на плане скоростей? 

  VА 

  VВ  

  VС 

  VD 

 

38. Задание {{ 38 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какой скорости соответствует отрезок (аb) на плане скоростей? 

  VАС 

  VАВ  

  VС 

  VD 

 

Вопросы к экзамену 

1. Построение и разметка траекторий точек. 

2. Построение и разметка траекторий плоских механизмов.  

3. Определение крайних положений.  

4. Графическое дифференцирование. Кинематические характеристики 

5. Графическое интегрирование. Кинематические характеристики 

6. Кинематика входных звеньев.  

7. Кинематика выходных звеньев. 

8. Масштабный коэффициент при построении диаграммы перемещения 

точки исполнительного звена.  

9. Масштабный коэффициент при построении диаграммы скорости точки 

исполнительного звена.  

10. Масштабный коэффициент при построении диаграммы ускорения точ-

ки исполнительного звена.  

11. Определение скоростей групп Ассура II класса методом планов.  

12. Определение ускорений групп Ассура II класса методом планов.  

13. Вспомогательная задача, применяемая при графическом определении 

скорости – теорема о картине относительных скоростей.  

14. Вспомогательная задача, применяемая при графическом определении 

ускорений – теорема о картине относительных ускорений.  

15. План скоростей и его свойства.  

16. План ускорений и его свойства.  

17. Масштабные коэффициенты при построении планов ускорений.  

18. Масштабные коэффициенты при построении планов скоростей. 
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19. Примеры на построение планов скоростей. 

20. Примеры на построение планов ускорений. 

21. Общие сведения о зубчатых зацеплениях.  

22. Относительное движение зубчатых колес.  

23. Основная теорема зацепления.  
 

Вопросы к зачету 

1. Силы движущие.  

2. Силы производственных сопротивлений. 

3. Силы инерции звеньев, совершающих вращательное движение.  

4. Силы инерции звеньев, совершающих поступательное движение.  

5. Силы инерции звеньев, совершающих плоское движение. 

6. Силовые характеристики технологических машин.  

7. Механические характеристики машин-двигателей.  

8. Диаграмма сил. 

9. Диаграмма работ.  

10. Диаграмма мощностей.   

11. Кинетическая энергия. 

12. Работа сил, действующих в машинах. 

13. Задачи кинетостатики механизмов.  

14. Кинетостатика двухповодковых групп.  

15. Кинетостатический расчет начального звена механизма (ведущего зве-

на).  

16. Кинетостатика кривошипно-ползунного механизма.  

17. Силовой расчет типовых механизмов.  

18. Приведенные силы.  

19. Приведенные моменты. 

20. Рычаг Н.Е.Жуковского.  

21. Определение приведенных сил методом Жуковского.  

22. Определение уравновешивающих сил методом Жуковского. 
 

Практические задания для экзамена  
 

Задание 1.  
Определить степень подвижности механизма и найти его класс. При наличии звеньев, со-

здающих пассивные связи или лишние степени свободы, их указать и не учитывать при 

подсчете степени подвижности механизма. Каждую кинематическую пару IV класса заме-

нить одним звеном, входящим в две кинематические пары V класса. Расчленить механизм 

на группы Ассура, написать формулу его строения и указать его класс. Ведущие звенья 

отмечены стрелками. 
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Задание 2.  
Определить степень подвижности механизма и найти его класс. При наличии звеньев, со-

здающих пассивные связи или лишние степени свободы, их указать и не учитывать при 

подсчете степени подвижности механизма. Каждую кинематическую пару IV класса заме-

нить одним звеном, входящим в две кинематические пары V класса. Расчленить механизм 

на группы Ассура, написать формулу его строения и указать его класс. Ведущие звенья 

отмечены стрелками. 

 
Задание 3.  

Построить положение кривошипного механизма с качающимся ползуном при φ1=90
0
, если 

ℓAB=40мм, ℓАC= 120мм. 

 

Задание 4.  
Построить положение шарнирного четырехзвенника при φ1=30

0
, если ℓAB=30мм, ℓBC= 

ℓAD=80мм, ℓCD=70мм. 
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Задание 5.  
Построить (найти) наибольший угол размаха штока (звена 2) кривошипного механизма с 

качающимся ползуном при ℓAB=40мм, ℓАC= 100мм 

 
 

Компетенция: способностью разрабатывать технологическую доку-

ментацию для производства, модернизации, эксплуатации, технического об-

служивания, диагностирования и ремонта технических средств АПК (ПСК-

1.8). 

Тесты 
 1. Задание {{ 1 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 За время некоторого целого числа периодов установившегося движения прираще-

ние кинетической энергии: 

  положительно 

  отрицательно 

  равно нулю 

  неизвестно 

 

2. Задание {{ 2 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Укажите движущую силу 

  сила тяжести груза, поднимаемого мостовым краном 

  сила резания при обработке на токарном станке 

  сила трения между поршнем и цилиндром двигателя внутреннего сгорания 

  сила, обусловленная давлением газа на поршень двигателя внутреннего сгора-

ния 

 

3. Задание {{ 3 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Силовой (кинетостатический) анализ механизма – это... 

  определение реакций действующих в кинематических парах механизма 

  определение количества кинематических пар из которых составлен механизм 

  определение движения звеньев механизма по заданному движению начальных 

звеньев 

  определение движения звеньев механизма  

 

4. Задание {{ 4 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Метод хорд относится к... 

  аналитическим методам кинематики 
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  экспериментальным методам кинематики 

  графоаналитическим методам кинематики 

  графическим методам кинематики 

 

5. Задание {{ 5 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Разгоном механизма называется... 

  движение, при котором направление угловой скорости начального звена меха-

низма не меняется 

  движение, при котором кинетическая энергия механизма убывает 

  движение, при котором кинетическая энергия механизма возрастает 

  движение, при котором кинетическая энергия механизма постоянна или являет-

ся периодической функцией времени 

 

6. Задание {{ 6 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Силовой расчет механизмов изучает... 

  движение звеньев механизмов под действием некоторой системы сил 

  строение механизмов 

  деформации звеньев механизмов, возникающие при их движении 

  методы расчета звеньев механизмов на прочность и жесткость 

  движение механизмов с геометрической точки зрения, без учета действующих 

сил 

 

7. Задание {{ 7 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Отношение истинного размера (натуры) к длине отрезка, которым эта величина 

изображается на чертеже называется... 

  планом скоростей 

  вычислительным масштабом 

  аналогом скорости точки 

  планом ускорений 

  передаточной функцией 

8. Задание {{ 8 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Метод определения координат относится к... 

  экспериментальным методам кинематики 

  аналитическим методам кинематики 

  графоаналитическим методам кинематики 

  графическим методам кинематики 

9. Задание {{ 9}}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какой скорости соответствует отрезок (bс) на плане скоростей? 

  VА 

  VВС  

  VС 

  VD 

10. Задание {{ 10}}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какой скорости соответствует отрезок (ас) на плане скоростей? 

  VА 

  VАС  

  VС 

  VD 

11. Задание {{ 11}}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какой скорости соответствует отрезок (сd) на плане скоростей? 

  VА 

  VСD  
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  VС 

  VD 

12. Задание {{ 12}}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какой скорости соответствует отрезок (аc) на плане скоростей? 

  VА 

  VАС  

  VС 

  VD 

13. Задание {{ 13}}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какой скорости соответствует отрезок (аd) на плане скоростей? 

  VА 

  VАD  

  VС 

  VD 

14. Задание {{ 14}}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какой скорости соответствует отрезок (раа) на плане ускорений? 

  аВ 

  аА  

  аС 

  аD 

15. Задание {{ 15}}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какой скорости соответствует отрезок (раb) на плане ускорений? 

  аВ 

 аА  

  аС 

  аD 

16. Задание {{ 16}}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какой скорости соответствует отрезок (рас) на плане ускорений? 

  аВ 

 аА  

  аС 

  аD 

17. Задание {{ 17}}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какой скорости соответствует отрезок (раd) на плане ускорений? 

  аВ 

  аА  

  аС 

  аD 

18. Задание {{ 18}}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Какой скорости соответствует отрезок (tас) на плане ускорений? 

  аВ 

  а
t
АС  

  аС 

  аD 

19. Задание {{ 19}}  КТ=1 Тема 1-0-0 

Какой скорости соответствует отрезок (nас) на плане ускорений? 

  аВ 

  а
n

АС  

  аС 

  аD 

20. Задание {{ 20}}  КТ=1 Тема 1-0-0 

Какой скорости соответствует отрезок (nаb) на плане ускорений? 
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  аВ 

  а
n

АВ  

  аС 

  аD 

21. Задание {{ 21}}  КТ=1 Тема 1-0-0 

Какой скорости соответствует отрезок (tаb) на плане ускорений? 

  аВ 

  а
t
АВ  

  аС 

  аD 

22. Задание {{ 22}}  КТ=1 Тема 1-0-0 

Какой скорости соответствует отрезок (nаd) на плане ускорений? 

  аВ 

  а
n

АD  

  аС 

  аD 

23. Задание {{ 23}}  КТ=1 Тема 1-0-0 

Какой скорости соответствует отрезок (tаd) на плане ускорений? 

  аВ 

  а
t
АD  

  аС 

  аD 

24. Задание {{ 24 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Углом трения скольжения называется... 

  угол между силой и ускорением точки ее приложения 

  угол между скоростью и ускорением центра масс звена 

  угол между полной и нормальной реакцией, возникающей между контактиру-

ющими звеньями 

  угол между силой и скоростью точки ее приложения 

25. Задание {{ 25 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Условию статической определимости удовлетворяет... 

  любая кинематическая цепь, содержащая только низшие кинематические пары 

  любая кинематическая цепь 

  любая группа Асура 

  любая кинематическая цепь с числом звеньев не более трех 

26. Задание {{ 26 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Аналогом скорости называется... 

  вторая производная угла поворота по времени 

  первая производная угла поворота по времени 

  вторая производная угла поворота звена по обобщенной координате механизма 

  производная ускорения точки по времени 

  первая производная угла поворота звена по обобщенной координате механизма 

27. Задание {{ 27 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Установившимся режимом механизма называется... 

  переходное движение между установившимся движением механизма и покоем 

  движение, при котором направление угловой скорости начального звена меха-

низма не меняется 

  движение, при котором кинетическая энергия механизма постоянна или являет-

ся периодической функцией времени 

  переходное движение между покоем и установившимся движением механизма 

28. Задание {{ 28 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Режимом выбега механизма называется... 
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  движение, при котором направление угловой скорости начального звена меха-

низма не меняется 

  переходное движение между установившимся движением механизма и покоем 

  переходное движение между покоем и установившимся движением механизма 

  движение, при котором кинетическая энергия механизма постоянна или являет-

ся периодической функцией времени 

29. Задание {{ 29 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Методом виброзащиты является... 

  снижение виброактивности источника 

  виброизоляция 

  динамическое гашение колебаний 

  усиление связей между источником и объектом 

  изменение конструкции объекта 

 

30. Задание {{ 30 }}  КТ=1 Тема 1-0-0 

 Приведенный момент инерции плоского механизма, определяется из условия... 

  равенства приведенного момента инерции и суммы моментов инерции всех зве-

ньев механизма, относительно осей, проходящих через их центры масс  

  равенства кинетической энергии динамической модели механизма и суммы ки-

нетических энергий всех звеньев механизма 

  равновесия механизма 

  равенства приведенного момента инерции и суммы моментов инерции всех зве-

ньев механизма 

 

Темы рефератов  

 

1. Зубчатые и храповые механизмы 

2. Мальтийские механизмы 

3. Механизмы с цилиндрическими кулачками 

4. Классификация, назначение и область применения манипуляционных 

роботов 

5. Система программного управления движением механизмов 

6. Циклограмма системы механизмов 

7. Динамическая балансировка роторов при проектировании 

8. Механический коэффициент полезного действия 

9. Статическая и динамическая балансировка изготовленных роторов 

10. Виды и характеристики внешнего трения 

 

Темы научных дискуссий  

1. Кинетостатика механизмов 

2. Приведение сил и масс в механизмах 

3. Кинематические характеристики механизмов. 

4. Кинематика входных и выходных звеньев. 

5. Метод планов положений, скоростей и ускорений. 

6. Метод кинематических диаграмм. Графическое и численное ин-

тегрирование. 

7. Метод преобразования координат. 

8. Силы, действующие в машинах, и их характеристики. 
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9. Динамическая модель. 

10. Уравнения движения механизма. 

 

Вопросы к экзамену 

1. Геометрические элементы зубчатых колес.  

2. Эвольвента окружности.  

3. Свойства эвольвенты.  

4. Некоторые задачи по геометрии эвольвенты.  

5. Эвольвентное зацепление.  

6. Линия зацепления.  

7. Дуга зацепления.  

8. Коэффициент перекрытия.  

9. Скольжение зубьев.  

10. Удельное скольжение.  

11. Методы обработки профилей цилиндрических зубчатых колес.  

12. Подрезание зубьев эвольвентного профиля.  

13. Расчет профиля зубьев нормальных зубчатых колес эвольвентного 

профиля.  

14. Построение профиля зубьев нормальных зубчатых колес эвольвентного 

профиля.  

15. Абсолютный сдвиг производящей рейки.  

16. Относительный сдвиг производящей рейки 

17. Внутреннее эвольвентное зацепление и его особенности.  

18. Формы зубьев цилиндрических зубчатых колес, применяемых в маши-

ностроении. 

19. Типы пространственных зубчатых передач.  

20. Основные кинематические соотношения передач с коническими осями.  

21. Основные кинематические соотношения передач с перекрещивающи-

мися осями.  

22. Винтовая передача.  

23. Червячная передача 

24. Механизмы, составленные из зубчатых колес с неподвижными осями.  

25. Эпициклические передачи.  

26. Аналитический способ расчета эпициклических передач.  

27. Применение эпициклических передач.  

28. Подбор чисел зубьев планетарного редуктора с внутренней зубчатой 

передачей 
 

Вопросы к зачету 

1. Приведенная масса.  

2. Приведенный момент инерции механизма. 

3. Принципы виброзащиты механизмов.  

4. Демпфирование колебаний.  

5. Трение в механизмах и машинах. 
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6. Определение передаточных отношений зубчатых механизмов. 

7. Определение КПД зубчатых механизмов. 

8. Постановка задачи силового расчета рычажных механизмов. 

9. Сущность метода кинетостатики. 

10. Определение сил, действующие в механизмах. 

11. Определение силового расчета механизма.  

12. Последовательность выполнения силового расчета механизма. 

13. Формула для определения главного вектора сил инерции. 

14. Формула для определения главного момента сил инерции. 

15. Условие, при котором главный вектор сил инерции равен нулю. 

16. Условие, при котором главный вектор сил инерции не равен нулю. 

17. Условие, при котором главный момент сил инерции равен нулю. 

18. Условие, при котором главный момент сил инерции не равен нулю. 

19. Сущность метода силового расчета плоского рычажного механизма. 

20. Исходные данные для силового расчета плоского рычажного меха-

низма. 

21. Принцип Д’ Аламбера в силовом расчете 

 
 

Практические задания для экзамена  
 

Задание 1. 
Найти угловые скорость и ускорение звена ВС (звена 2) кривошипно-ползунного меха-

низма. Дано: ℓAB=60мм, ℓВС= 180мм, φ1=120
0
, угловая скорость кривошипа АВ постоянна 

и равна ω1=100 с
-1

 (ω2=18,3 с
-1

, ε2=3000с
-2

) 

 
Задание 2.  

Определить степень подвижности механизма и найти его класс. При наличии звеньев, со-

здающих пассивные связи или лишние степени свободы, их указать и не учитывать при 

подсчете степени подвижности механизма. Каждую кинематическую пару IV класса заме-

нить одним звеном, входящим в две кинематические пары V класса. Расчленить механизм 

на группы Ассура, написать формулу его строения и указать его класс. Ведущие звенья 

отмечены стрелками. 

 
 

Задание 3.  
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Для заданного положения четырехзвенного четырехшарнирного механизма определить 

угловые скорости и ускорения всех его звеньев и скорость, и ускорение точки С. Дано: 

угловая скорость кривошипа АВ постоянна и равна ω1=20 с
-1

, ℓAB=100мм, ℓBC=ℓCD=400мм, 

отрезки AB и BC располагаются на одной прямой, а угол BCD=90
0
. (ω1=20с

-1
, ω2=5с

-1
, 

ω3=0, ε1=0, ε2=0, ε3=125с
-2

, VC=0, аС=50м/с
2
) 

 
Задание 4.  

Найти абсолютные скорость и ускорение точки Е и угловые скорость и ускорение звена 

CD (звена 3) четырехзвенного четырехшарнирного механизма. Дано: ℓAB=30мм, 

ℓBC=ℓCD=ℓAD=60мм, ℓBE=ℓCE=35мм, φ1=30
0
, угловая скорость кривошипа АВ (звена 1) по-

стоянная и равна ω1=20 с
-1

 (VE=0,48м/с, aЕ=21,2с
-2

, ω3=5с
-1

, ε3=600с
-2)

 

 
Задание 5.  

Для заданного положения кривошипно-ползунного механизма найти скорость и ускорение 

точки С. Дано: угловая скорость кривошипа АВ постоянна и равна ω1=20с
-1

, ℓAB=100мм, 

ℓВС=200мм, отрезки АВ и ВС располагаются на одной прямой (VC=0, аС=60м/с
2
) 

 
 

В соответствии с учебным планом обучающиеся выполняют курсовой 

проект. По итогам выполнения курсового проекта оцениваются компетенции 

ОК-1, ПК-10, ПСК-3.18 

Темы курсовых проектов 

1. Проектирование и исследование механизмов двухцилиндрового че-

тырехтактного двигателя LPW-2 

2. Проектирование и исследование механизмов двухцилиндрового че-

тырехтактного двигателя ЯМЗ-240 

3. Проектирование и исследование механизмов двухцилиндрового че-

тырехтактного двигателя ЯМЗ-240БМ 

4. Проектирование и исследование механизмов двухцилиндрового че-

тырехтактного двигателя ЯМЗ-238НД 
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5. Проектирование и исследование механизмов двухцилиндрового че-

тырехтактного двигателя 2Д12-ГСМ 

6. Проектирование и исследование механизмов двухцилиндрового че-

тырехтактного двигателя Д-243 

7. Проектирование и исследование механизмов двухцилиндрового че-

тырехтактного двигателя Д-260.2С 

8. Проектирование и исследование механизмов двухцилиндрового че-

тырехтактного двигателя Д-260.1S 

9. Проектирование и исследование механизмов двухцилиндрового че-

тырехтактного двигателя Д-260.4S3В 

10. Проектирование и исследование механизмов двухцилиндрового че-

тырехтактного двигателя LDW 1503 NR 

 

Содержание этапов выполнения курсового проекта 

Содержание этапа Формируемые компетен-

ции  

1. Обоснование практической значимости ОК-1 

2. Расчетная часть ПК-10 

3. Представление результатов ПСК-3.18 

Заключение ОК-1, ПК-10, ПСК-3.18 

 

 

 

7.4 Методические материалы, определяющие процедуры оценива-

ния знаний, умений, навыков характеризующих этапы формирования 

компетенций 

 

Критериями оценки реферата являются: новизна текста, обоснован-

ность выбора источников литературы, степень раскрытия сущности вопроса, 

соблюдения требований к оформлению. 

Оценка «отлично»  выполнены все требования к написанию рефера-

та: обозначена проблема и обоснована её актуальность; сделан анализ раз-

личных точек зрения на рассматриваемую проблему и логично изложена соб-

ственная позиция; сформулированы выводы, тема раскрыта полностью, вы-

держан объём; соблюдены требования к внешнему оформлению. 

Оценка «хорошо»  основные требования к реферату выполнены, но 

при этом допущены недочёты. В частности, имеются неточности в изложе-

нии материала; отсутствует логическая последовательность в суждениях; не 

выдержан объём реферата; имеются упущения в оформлении. 

Оценка «удовлетворительно»  имеются существенные отступления 

от требований к реферированию. В частности: тема освещена лишь частично; 

допущены фактические ошибки в содержании реферата; отсутствуют выво-

ды. 

Оценка «неудовлетворительно»  тема реферата не раскрыта, обнару-
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живается существенное непонимание проблемы или реферат не представлен 

вовсе. 

 

Дискуссия – это коллективное исследование проблемы, в котором 

каждая сторона, оппонируя (опровергая) мнение собеседника (противника), 

аргументирует (отстаивает) свою позицию (концепцию) и претендует на до-

стижение цели (истины). Методика подготовки и проведения групповой дис-

куссии включает в себя несколько этапов: определение вопросов, актуальных 

для обсуждения; разбивка на группы; работа в группах; представление пози-

ций, выработанных в группах; общая дискуссия по каждому вопросу с сопо-

ставлением позиций; подведение итогов проблемной дискуссии. 

Цель: выявить и сопоставить различные позиции по одному и тому же 

вопросу, выработать, если это возможно, единое мнение, обеспечить актив-

ное участие всех в обсуждении. 

Каждая дискуссия обычно проходит три стадии: ориентация, оценка и 

консолидация. 

Последовательное рассмотрение каждой стадии позволило выделить 

следующие их особенности. Стадия ориентации предполагает адаптацию 

участников дискуссии к самой проблеме, друг другу, что позволяет сформу-

лировать проблему, цели дискуссии; установить правила, регламент дискус-

сии. 

Далее в стадию оценки происходит выступление участников дискус-

сии, их ответы на возникающие вопросы, сбор максимального объема идей, 

предложений, пресечение преподавателем личных амбиций отклонений от 

темы дискуссии.  

На стадии консолидации проводится анализ результатов дискуссии, со-

гласовании мнений и позиций, совместное формулирование решений и их 

принятие. Преподаватель дает оценочное суждение дискутантам по решению 

творческих заданий с учетом высказанного мнения.  

 

Критерии оценивания научных дискуссий: 

Отметка «отлично» – содержание выступления полное, используются 

конкретные факты, осознанность темы игры; системность, логичность, раци-

ональность использования времени; выразительность речи, умение уважи-

тельно отвечать собеседникам, свободное владение материалом. 

Отметка «хорошо» – содержание выступления полное, используются 

абстрактные факты, осознанность темы игры; логичность, рациональность 

использования времени; выразительность речи, свободное владение материа-

лом; присутствует только конкретность и четкость. 

Отметка «удовлетворительно» – содержание выступления не полное, 

используются абстрактные факты, осознанность темы игры; логичность, не-

рациональное использование времени; выразительность речи. 

 

Тестовые задания 
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Оценка «отлично» выставляется при условии правильного ответа сту-

дента не менее чем на 85 % тестовых заданий. 

Оценка «хорошо» выставляется при условии правильного ответа сту-

дента не менее чем на 70 % тестовых заданий. 

Оценка «удовлетворительно» выставляется при условии правильного 

ответа студента не менее чем на 51 %. 

Оценка «неудовлетворительно» выставляется при условии правильно-

го ответа студента менее чем на 50 % тестовых заданий. 

Критерии оценивания курсовых проектов обучающихся: 

Оценка «5» ставится при условии: 

- работа выполнялась самостоятельно; 

- материал подобран в достаточном количестве с использованием раз-

ных источников; 

- работа оформлена с соблюдением всех требований для оформления 

проектов; 

- защита курсового проекта проведена на высоком и доступном уровне. 

Оценка «4» ставится при условии: 

- работа выполнялась самостоятельно; 

- материал подобран в достаточном количестве с использованием раз-

ных источников; 

- работа оформлена с незначительными отклонениями от требований для 

оформления проектов; 

- Защита курсового проекта проведена хорошо. 

Оценка «3» ставится при условии: 

- работа выполнялась с помощью преподавателя; 

- материал подобран в достаточном количестве; 

- работа оформлена с отклонениями от требований для оформления про-

ектов; 

- защита курсового проекта проведена удовлетворительно. 

 

Критерии оценки на экзамене 
Оценка «отлично» выставляется обучающемуся, который обладает 

всесторонними, систематизированными и глубокими знаниями материала 

учебной программы, умеет свободно выполнять задания, предусмотренные 

учебной программой, усвоил основную и ознакомился с дополнительной ли-

тературой, рекомендованной учебной программой. Как правило, оценка «от-

лично» выставляется обучающемуся усвоившему взаимосвязь основных по-

ложений и понятий дисциплины в их значении для приобретаемой специаль-

ности, проявившему творческие способности в понимании, изложении и ис-

пользовании учебного материала, правильно обосновывающему принятые 

решения, владеющему разносторонними навыками и приемами выполнения 

практических работ. 

Оценка «хорошо» выставляется обучающемуся, обнаружившему пол-

ное знание материала учебной программы, успешно выполняющему преду-
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смотренные учебной программой задания, усвоившему материал основной 

литературы, рекомендованной учебной программой. Как правило, оценка 

«хорошо» выставляется обучающемуся, показавшему систематизированный 

характер знаний по дисциплине, способному к самостоятельному пополне-

нию знаний в ходе дальнейшей учебной и профессиональной деятельности, 

правильно применяющему теоретические положения при решении практиче-

ских вопросов и задач, владеющему необходимыми навыками и приемами 

выполнения практических работ. 

Оценка «удовлетворительно» выставляется обучающемуся, который 

показал знание основного материала учебной программы в объеме, достаточ-

ном и необходимым для дальнейшей учебы и предстоящей работы по специ-

альности, справился с выполнением заданий, предусмотренных учеб-ной 

программой, знаком с основной литературой, рекомендованной учебной про-

граммой. Как правило, оценка «удовлетворительно» выставляется обучаю-

щемуся, допустившему погрешности в ответах на экзамене или выполнении 

экзаменационных заданий, но обладающему необходимыми знаниями под 

руководством преподавателя для устранения этих погрешностей, нарушаю-

щему последовательность в изложении учебного материала и испытываю-

щему затруднения при выполнении практических работ. 

Оценка «неудовлетворительно» выставляется обучающемуся, не 

знающему основной части материала учебной программы, допускающему 

принципиальные ошибки в выполнении предусмотренных учебной програм-

мой заданий, неуверенно с большими затруднениями выполняющему прак-

тические работы. Как правило, оценка «неудовлетворительно» выставляется 

обучающемуся, который не может продолжить обучение или приступить к 

деятельности по специальности по окончании университета без дополни-

тельных занятий по соответствующей дисциплине. 

Оценки «зачтено» и «незачтено» выставляются по дисциплинам, 

формой заключительного контроля которых является зачет. При этом оценка 

«зачтено» должна соответствовать параметрам любой из положительных 

оценок («отлично», «хорошо», «удовлетворительно»), а «незачтено» — па-

раметрам оценки «неудовлетворительно». 

 

8 Перечень основной и дополнительной учебной литературы 
 

Основная учебная литература  

1. Теория механизмов и машин : учеб. пособие / В. С. Курасов, 

И. Е. Припоров, Е. Е. Самурганов. – Краснодар : КубГАУ, 2016. – 186 с. Ре-

жим доступа: https://edu.kubsau.ru/file.php/115/TEORIJA_MEKH_i_MASHIN-

ucheb_posobie.pdf. 

2. Теория механизмов и машин : учеб. пособие / И. Е. Припоров, 

В. С. Курасов. – Краснодар : КубГАУ, 2017. – 173 с. Режим доступа: 
https://edu.kubsau.ru/file.php/115/KNIGA-TMM-2.pdf 

https://edu.kubsau.ru/file.php/115/TEORIJA_MEKH_i_MASHIN-ucheb_posobie.pdf
https://edu.kubsau.ru/file.php/115/TEORIJA_MEKH_i_MASHIN-ucheb_posobie.pdf
https://edu.kubsau.ru/file.php/115/KNIGA-TMM-2.pdf
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3. Теория механизмов и механика машин : учеб. пособие / 

И. Е. Припоров, В. С. Курасов, Е. Е. Самурганов. – Краснодар : КубГАУ, 

2017. – 182 с. Режим доступа: https://edu.kubsau.ru/file.php/115/TEKST_3_TMM.pdf. 

 

Дополнительная учебная литература  

1. Кокорева О.Г. Теория механизмов и машин: методические рекомен-

дации / Кокорева О.Г. — Электрон. текстовые данные.— М.: Моск. ГАВТ, 

2015. — 47 c. — Режим доступа: http://www.iprbookshop.ru/46858. 

2. Ревина И.В. Механика: учеб. пособие / Ревина И.В., Коньшин Д.В. — 

Электрон. текстовые данные. — Омск: Омский ГИС, 2013. — 236 c. — Ре-

жим доступа: http://www.iprbookshop.ru/18257. 

3. Кокорева О.Г. Теория механизмов и машин : метод. рекомендации по 

выполнению курсового проекта / Кокорева О.Г. — Электрон. текстовые дан-

ные. — М.: Моск. ГАВТ, 2015. — 52 c. — Режим доступа: 

http://www.iprbookshop.ru/46857. 
 

9 Перечень ресурсов информационно-телекоммуникацион-

ной сети «Интернет» 

Электронно-библиотечные системы 
Наименование ресурса Тематика 

Znanium.com  Универсальная 

Издательство «Лань» Ветеринария, сельское хозяйство, технология хра-

нения и переработки пищевых продуктов 

IPRbook Универсальная 

Образовательный портал КубГАУ Универсальная 

 

10 Методические указания для обучающихся по освоению 

дисциплины  
 

Теория механизмов и машин : метод. указания к выполнению курсово-

го проекта / сост. И. Е. Припоров, В. М. Погосян. – Краснодар : КубГАУ, 

2019. – 45 с. Режим доступа: https://edu.kubsau.ru/file.php/115/metodichka_-

_TMM_-_specialitet_536402_v1_.PDF. 
 

 

11 Перечень информационных технологий, используемых 

при осуществлении образовательного процесса по дисциплине, 

включая перечень программного обеспечения и информацион-

ных справочных систем 

 

Информационные технологии, используемые при осуществлении обра-

зовательного процесса по дисциплине позволяют: обеспечить взаимодей-

https://edu.kubsau.ru/file.php/115/TEKST_3_TMM.pdf
http://www.iprbookshop.ru/46858
http://www.iprbookshop.ru/18257
http://www.iprbookshop.ru/46857
https://edu.kubsau.ru/file.php/115/metodichka_-_TMM_-_specialitet_536402_v1_.PDF
https://edu.kubsau.ru/file.php/115/metodichka_-_TMM_-_specialitet_536402_v1_.PDF
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ствие между участниками образовательного процесса, в том числе синхрон-

ное и (или) асинхронное взаимодействие посредством сети "Интернет"; фик-

сировать ход образовательного процесса, результатов промежуточной атте-

стации по дисциплине и результатов освоения образовательной программы; 

организовать процесс образования путем визуализации изучаемой информа-

ции посредством использования презентаций, учебных фильмов; контроли-

ровать результаты обучения на основе компьютерного тестирования 

 

11.1 Перечень лицензионного ПО 

№ Наименование Краткое описание 

1 Microsoft Windows Операционная система 

2 Microsoft Office (включает Word, Excel, PowerPoint) Пакет офисных приложений 

3 Компас САПР 

4 Система тестирования INDIGO Тестирование 

 

12 Материально-техническое обеспечение для обучения по дис-

циплине  
 Планируемые помещения для проведения всех видов учебной деятельности 

№ 

п/

п 

Наименование учебных 

предметов, курсов, дис-

циплин (модулей), прак-

тики, иных видов учеб-

ной деятельности, 

предусмотренных учеб-

ным планом образова-

тельной программы 

Наименование помещений для 

проведения всех видов учебной 

деятельности, предусмотренной 

учебным планом, в том числе 

помещения для самостоятельной 

работы, с указанием перечня ос-

новного оборудования, учебно-

наглядных пособий 

и используемого программного 

обеспечения 

Адрес (местоположение) 

помещений для проведе-

ния всех видов учебной 

деятельности, предусмот-

ренной учебным планом (в 

случае реализации образо-

вательной программы в 

сетевой форме дополни-

тельно указывается наиме-

нование организации, с 

которой заключен дого-

вор) 

1 2 3 4 

 Теория механизмов и 

машин 

 

"Помещение №401 МХ, поса-

дочных мест — 242; площадь — 

224,6 кв.м; учебная аудитория 

для проведения занятий лекци-

онного типа. сплит-система — 2 

шт.; специализированная ме-

бель(учебная доска, учебная ме-

бель); технические средства обу-

чения, наборы демонстрационно-

го оборудования и учебно-

наглядных пособий (ноутбук, 

проектор, экран); программное 

обеспечение: Windows, Office." 

350044, Краснодарский 

край, г. Краснодар,  

ул. им. Калинина, 13 

  Помещение №357 МХ, посадоч-

ных мест — 20; площадь — 41,7 

кв.м; помещение для самостоя-

тельной работы обучающихся. 
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технические средства обучения 

(компьютеры персональные); до-

ступ к сети «Интернет»; доступ в 

электронную информационно-

образовательную среду универ-

ситета; специализированная ме-

бель(учебная мебель); 

  "Помещение №334 МХ, поса-

дочных мест — 30; площадь — 

82,8 кв.м; учебная аудитория для 

проведения занятий семинарско-

го типа, курсового  проектирова-

ния (выполнения курсовых ра-

бот), групповых и индивидуаль-

ных консультаций, текущего 

контроля и промежуточной атте-

стации. лабораторное оборудо-

вание (оборудование лаборатор-

ное — 1 шт.; стенд лаборатор-

ный — 18 шт.; осциллограф — 1 

шт.;); специализированная ме-

бель (учебная доска, учебная ме-

бель)." 

 


